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VIPA System 300S

Allgemein

1 Allgemein

Copyright © VIPA GmbH

1.1 Copyright © VIPA GmbH

All Rights Reserved

EG-Konformitatserkla-
rung

Informationen zur Kon-
formitédtserkldarung

Dieses Dokument enthalt geschitzte Informationen von VIPA und
darf aufder in Ubereinstimmung mit anwendbaren Vereinbarungen
weder offengelegt noch benutzt werden.

Dieses Material ist durch Urheberrechtsgesetze geschiitzt. Ohne
schriftliches Einverstandnis von VIPA und dem Besitzer dieses Mate-
rials darf dieses Material weder reproduziert, verteilt, noch in keiner
Form von keiner Einheit (sowohl VIPA-intern als auch -extern) gean-
dert werden, es sei denn in Ubereinstimmung mit anwendbaren Ver-
einbarungen, Vertragen oder Lizenzen.

Zur Genehmigung von Vervielfaltigung oder Verteilung wenden Sie
sich bitte an: VIPA, Gesellschaft fur Visualisierung und Prozessauto-
matisierung mbH Ohmstral3e 4, D-91074 Herzogenaurach, Germany

Tel.: +49 9132 744 -0
Fax.: +49 9132 744-1864
EMail: info@vipa.de
http://www.vipa.com

. Eswurden alle Anstrengungen unternommen, um sicher-

i zustellen, dass die in diesem Dokument enthaltenen Infor-

_mationen zum Zeitpunkt der Veroffentlichung vollsténdig
und richtig sind. Das Recht auf Anderungen der Informati-
onen bleibt jedoch vorbehalten.

Die vorliegende Kundendokumentation beschreibt alle
heute bekannten Hardware-Einheiten und Funktionen. Es
ist méglich, dass Einheiten beschrieben sind, die beim
Kunden nicht vorhanden sind. Der genaue Lieferumfang
ist im jeweiligen Kaufvertrag beschrieben.

Hiermit erklart VIPA GmbH, dass die Produkte und Systeme mit den
grundlegenden Anforderungen und den anderen relevanten Vor-
schriften tbereinstimmen. Die Ubereinstimmung ist durch CE-Zei-
chen gekennzeichnet.

Fir weitere Informationen zur CE-Kennzeichnung und Konformitats-
erklarung wenden Sie sich bitte an lhre Landesvertretung der VIPA
GmbH.

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25



Allgemein

VIPA System 300S

Uber dieses Handbuch

Warenzeichen

Dokument-Support

Technischer Support

VIPA, SLIO, System 100V, System 200V, System 300V, System
300S, System 400V, System 500S und Commander Compact sind
eingetragene Warenzeichen der VIPA Gesellschaft fir Visualisierung
und Prozessautomatisierung mbH.

SPEEDY? ist ein eingetragenes Warenzeichen der profichip GmbH.

SIMATIC, STEP, SINEC, TIA Portal, S7-300 und S7-400 sind einge-
tragene Warenzeichen der Siemens AG.

Microsoft und Windows sind eingetragene Warenzeichen von Micro-
soft Inc., USA.

Portable Document Format (PDF) und Postscript sind eingetragene
Warenzeichen von Adobe Systems, Inc.

Alle anderen erwahnten Firmennamen und Logos sowie Marken-
oder Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzei-
chen ihrer jeweiligen Eigentimer.

Wenden Sie sich an lhre Landesvertretung der VIPA GmbH, wenn
Sie Fehler anzeigen oder inhaltliche Fragen zu diesem Dokument

stellen mochten. Ist eine solche Stelle nicht erreichbar, konnen Sie
VIPA (ber folgenden Kontakt erreichen:

VIPA GmbH, Ohmstrale 4, 91074 Herzogenaurach, Germany
Telefax: +49 9132 744-1204
EMail: documentation@vipa.de

Wenden Sie sich an Ihre Landesvertretung der VIPA GmbH, wenn
Sie Probleme mit dem Produkt haben oder Fragen zum Produkt
stellen mochten. Ist eine solche Stelle nicht erreichbar, konnen Sie
VIPA (ber folgenden Kontakt erreichen:

VIPA GmbH, Ohmstrale 4, 91074 Herzogenaurach, Germany
Telefon: +49 9132 744-1150 (Hotline)
EMail: support@vipa.de

1.2 Uber dieses Handbuch

Zielgruppe

Aufbau des Handbuchs

Orientierung im Doku-
ment

Verfiigbarkeit

Das Handbuch ist geschrieben fur Anwender mit Grundkenntnissen in
der Automatisierungstechnik.

Das Handbuch ist in Kapitel gegliedert. Jedes Kapitel beschreibt eine
abgeschlossene Thematik.

Als Orientierungshilfe stehen im Handbuch zur Verfugung:

B  Gesamt-Inhaltsverzeichnis am Anfang des Handbuchs
B Verweise mit Seitenangabe

Das Handbuch ist verfugbar in:

B gedruckter Form auf Papier
B in elektronischer Form als PDF-Datei (Adobe Acrobat Reader)

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25



VIPA System 300S

Allgemein

Piktogramme Signal-
worter

Sicherheitshinweise

Besonders wichtige Textteile sind mit folgenden Piktogrammen und
Signalworten ausgezeichnet:

VORSICHT!

GEFAHR!
Unmittelbar drohende oder mégliche Gefahr. Personen-
schaden sind maoglich.
A Bei Nichtbefolgen sind Sachschaden mdglich.

Zusétzliche Informationen und niitzliche Tipps

i

1.3 Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaRe
Verwendung

Dokumentation

Das System ist konstruiert und gefertigt fur:

B Kommunikation und Prozesskontrolle
Allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben
den industriellen Einsatz

den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten
Umgebungsbedingungen
den Einbau in einen Schaltschrank

GEFAHR!
Das Gerat ist nicht zugelassen fir den Einsatz

— in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone)

Handbuch zuganglich machen fir alle Mitarbeiter in

B Projektierung
Installation
Inbetriebnahme
Betrieb

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25



Allgemein VIPA System 300S

Sicherheitshinweise

VORSICHT!
Vor Inbetriebnahme und Betrieb der in diesem Hand-

buch beschriebenen Komponenten unbedingt

beachten:

— Anderungen am Automatisierungssystem nur im span-
nungslosen Zustand vornehmen!

— Anschluss und Anderung nur durch ausgebildetes
Elektro-Fachpersonal

— Nationale Vorschriften und Richtlinien im jeweiligen
Verwenderland beachten und einhalten (Installation,
Schutzmallnahmen, EMV ...)

Entsorgung Zur Entsorgung des Gerats nationale Vorschriften beachten!

8 HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25



VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

Ubersicht

2 Montage- und Aufbaurichtlinien
2.1 Sicherheitshinweis fur den Benutzer

Handhabung elektrosta-
tisch gefahrdeter Bau-

gruppen

Versenden von Bau-
gruppen

Messen und Andern
von elektrostatisch
gefihrdeten Bau-

gruppen

2.2 Ubersicht
Allgemeines

VIPA-Baugruppen sind mit hochintegrierten Bauelementen in MOS-
Technik bestlckt. Diese Bauelemente sind hoch empfindlich gegen-
uber Uberspannungen, die z.B. bei elektrostatischer Entladung ent-
stehen. Zur Kennzeichnung dieser gefahrdeten Baugruppen wird
nachfolgendes Symbol verwendet:

Das Symbol befindet sich auf Baugruppen, Baugruppentragern oder
auf Verpackungen und weist so auf elektrostatisch gefahrdete Bau-
gruppen hin. Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kénnen durch
Energien und Spannungen zerstort werden, die weit unterhalb der
Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen. Hantiert eine Person,
die nicht elektrisch entladen ist, mit elektrostatisch gefahrdeten Bau-
gruppen, kénnen Spannungen auftreten und zur Beschadigung von
Bauelementen flihren und so die Funktionsweise der Baugruppen
beeintrachtigen oder die Baugruppe unbrauchbar machen. Auf diese
Weise beschadigte Baugruppen werden in den wenigsten Fallen
sofort als fehlerhaft erkannt. Der Fehler kann sich erst nach langerem
Betrieb einstellen. Durch statische Entladung beschadigte Bauele-
mente kdnnen bei Temperaturdnderungen, Erschitterungen oder
Lastwechseln zeitweilige Fehler zeigen. Nur durch konsequente
Anwendung von Schutzeinrichtungen und verantwortungsbewusste
Beachtung der Handhabungsregeln lassen sich Funktionsstérungen
und Ausfalle an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen wirksam ver-
meiden.

Verwenden Sie fur den Versand immer die Originalverpackung.

Bei Messungen an elektrostatisch gefdhrdeten Baugruppen sind fol-
gende Dinge zu beachten:

B Potenzialfreie Messgerate sind kurzzeitig zu entladen.
B Verwendete Messgerate sind zu erden.

Bei Anderungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist
darauf zu achten, dass ein geerdeter Lotkolben verwendet wird.

VORSICHT!
Bei Arbeiten mit und an elektrostatisch gefahrdeten Bau-

gruppen ist auf ausreichende Erdung des Menschen und
der Arbeitsmittel zu achten.

Wahrend die Standard-Peripherie-Module rechts von der CPU
gesteckt und Uber Einzel-Busverbinder verbunden werden, erfolgt die
Anbindung der SPEED-Bus-Peripherie-Module Uber eine in die Profil-
schiene integrierte SPEED-Bus-Steckleiste links von der CPU. Von
VIPA erhalten Sie Profilschienen mit integriertem SPEED-Bus fir 2, 6
oder 10 SPEED-Bus-Peripherie-Module in unterschiedlichen Langen.

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25 9



Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Einbaumalle

Serieller Standard-Bus

Paralleler SPEED-Bus

SLOT 1 fiir Zusatzspan-
nungsversorgung

Montagemaglichkeiten

senkrechter
waagrechter Aufbau Aufbau

Tl

liegender Aufbau ‘

== inliniinnniiniini=

2.3 EinbaumaRBe
MaRe Grundgehause

SPEED-Bus (parallel) CPU Standard-Bus (seriell)

é

Die einzelnen Module werden direkt auf eine Profilschiene montiert
und dUber den Rickwandbus-Verbinder verbunden. Vor der Montage
ist der Ruckwandbus-Verbinder von hinten an das Modul zu stecken.
Die Ruckwandbusverbinder sind im Lieferumfang der Peripherie-
Module enthalten.

Bei SPEED-Bus erfolgt die Busanbindung Uber eine in die Profil-
schiene integrierte SPEED-Bus-Steckleiste links von der CPU. Auf-
grund des parallelen SPEED-Bus mussen nicht alle Steckplatze hin-
tereinander belegt sein.

Auf Steckplatz 1 (SLOT 1 DCDC) kénnen Sie entweder ein SPEED-
Bus-Modul oder eine Zusatz-Spannungsversorgung stecken.

Sie haben die Mdglichkeit das System 300 waagrecht, senkrecht oder
liegend aufzubauen.

Beachten Sie bitte die hierbei zulassigen Umgebungstemperaturen:

B waagrechter Aufbau: von 0 bis 60°C
B senkrechter Aufbau: von 0 bis 40°C
B liegender Aufbau: von 0 bis 40°C

1fach breit (BxHxT) in mm: 40 x 125 x 120

10
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

MontagemaRe

MaRe montiert

Montage SPEED-Bus

65mm

NN

N

\
\ \\\ \
122mm

NN

A\l

<~—40mm

153mm

<«  120mm

AN

AN

AN

N\

NN

125 mm

2.4 Montage SPEED-Bus

Vorkonfektionierte
SPEED-Bus-Profil-
Schiene

FiUr den Einsatz von SPEED-Bus-Modulen ist eine vorkonfektionierte
SPEED-Bus-Steckleiste erforderlich. Diese erhalten Sie schon mon-
tiert auf einer Profilschiene mit 2, 6 oder 10 Steckplatzen.

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25 11



Montage- und Aufbaurichtlinien

VIPA System 300S

Montage SPEED-Bus

MaBe

Montage der Profil-
schiene

KA KA
© wa) | | ) | s | ey | gy | empy | sowmy
KA KA
SRS Y SN VA UA— R — A— VA N
Bestell- Anzahl Module SPEED- A B C D E
nummer Bus/Standard-Bus
391-1AF10 2/6 530 100 268 510 10
391-1AF30 6/2 530 100 105 510 10
391-1AF50 10/0 530 20 20 510 10
391-1AJ10 2/15 830 22 645 800 15
391-1AJ30 6/11 830 22 480 800 15
391-1AJ50 10/7 830 22 320 800 15
MafRe in mm
A
B c
325 /,
M6 10 B
57.2 @ @ % @ @ 122
@ C]¥Z7
A A— é A — -
=/ 5 =4 "|15
»>E E|€

1. » Verschrauben Sie die Profilschiene mit dem Untergrund
(SchraubengréRe: M6) so, dass mindestens 65mm Raum ober-
halb und 40mm unterhalb der Profilschiene bleibt. Achten Sie

immer auf eine niederohmige Verbindung zwischen Profil-

schiene und Untergrund.

A

65mm

©

==

=7

KA

[ N

[

[

= <~ A

v

40mm

2. , Verbinden Sie die Profilschiene uber den Stehbolzen mit Ihrem
Schutzleiter. Der Mindestquerschnitt der Leitung zum Schutz-
leiter betragt hierbei 10mm?2.

12
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

P

A

YA
T“—ﬁ'w‘((;}

@ 7

Montage SPEED-Bus-
Module

@ 2 3 1

<|

<«
=N

Montage CPU ohne
Standard-Bus-Module

Montage SPEED-Bus

T
=

/ll’:\:y Kol L]
J:

%TC\ —% = = ||

i ‘ KA KA
S r— T —

Entfernen Sie mit einem geeigneten Schraubendreher die ent-
sprechenden Schutzabdeckungen Uber den SPEED-Bus-Steck-
platzen, indem Sie diese entriegeln und nach unten abziehen.

Da es sich bei SPEED-Bus um einen parallelen Bus handelt,
mussen nicht alle SPEED-Bus-Steckplatze hintereinander
belegt sein. Lassen Sie bei einem nicht benutzten SPEED-Bus-
Steckplatz die Abdeckung gesteckt.

2. ) Bei Einsatz einer DC 24V-Spannungsversorgung hangen Sie
diese an der gezeigten Position links vom SPEED-Bus auf der
Profilschiene ein und schieben Sie diese nach links bis ca. 5mm
vor den Erdungsbolzen der Profilschiene.

3. » Schrauben Sie die Spannungsversorgung fest.

Zur Montage von SPEED-Bus-Modulen setzen Sie diese zwi-
schen den dreieckigen Positionierhilfen an einem mit "SLOT ..."
bezeichneten Steckplatz an und klappen sie diese nach unten.

5. » Nur auf "SLOT1 DCDC" kdnnen Sie entweder ein SPEED-Bus-
= Modul oder eine Zusatzspannungsversorgung stecken.

Schrauben Sie die CPU fest.

1. » Soll die SPEED7-CPU ausschlieldlich am SPEED-Bus betrieben
werden, setzen Sie diese wie gezeigt zwischen den beiden
Positionierhilfen an dem mit "CPU SPEED7" bezeichneten
Steckplatz an und klappen sie diese nach unten.

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25
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Montage- und Aufbaurichtlinien

VIPA System 300S

Montage Standard-Bus

s,
m

4 ?WN

Montage Standard-Bus-
Module

VIPA

Iz
|

|E
il

i e 2,
| =
o
Montage CPU mit Stan-
dard-Bus-Modulen
L
=L
VIPA VIPK i i
i
| o2l
N - =] .

Schrauben Sie die CPU fest.

Sollen auch Standard-Module gesteckt werden, nehmen Sie
einen Busverbinder und stecken Sie ihn, wie gezeigt, von hinten
an die CPU.

Setzen Sie die CPU zwischen den beiden Positionierhilfen an
dem mit "CPU SPEED7" bezeichneten Steckplatz an und
klappen sie diese nach unten. Schrauben Sie die CPU fest.

Verfahren Sie auf die gleiche Weise mit Ihren Peripherie-
Modulen, indem Sie jeweils einen Ruckwandbus-Verbinder ste-
cken, Ihr Modul rechts neben dem Vorganger-Modul einhangen,
dieses nach unten klappen, in den Rlickwandbus-Verbinder des
Vorgangermoduls einrasten lassen und das Modul fest-
schrauben.

VORSICHT!
— Die Spannungsversorgungen sind vor dem Beginn von

Installations- und Instandhaltungsarbeiten unbedingt
freizuschalten, d.h. vor Arbeiten an einer Spannungs-
versorgung oder an der Zuleitung, ist die Spannungs-
zufuhrung stromlos zu schalten (Stecker ziehen, bei
Festanschluss ist die zugehérige Sicherung abzu-
schalten)!

— Anschluss und Anderungen dirfen nur durch ausgebil-
detes Elektro-Fachpersonal ausgefihrt werden.

2.5 Montage Standard-Bus

Die einzelnen Module werden direkt auf eine Profilschiene montiert
und Uber den Rickwandbus-Verbinder verbunden. Vor der Montage
ist der Rickwandbus-Verbinder von hinten an das Modul zu stecken.
Die Riuckwandbus-Verbinder sind im Lieferumfang der Peripherie-
Module enthalten.

Allgemein

14
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

Profilschiene

Montage Standard-Bus

Bestellnummer A B
390-1AB60 160 140
390-1AE80 482 466
390-1AF30 530 500
390-1AJ30 830 800
390-9BCO0* 2000 Bohrungen nur links
*) Verpackungseinheit 10 Stiick
Mafe in mm
A
| 4
325 [/
—O ﬁ
57.2 M6 10
. @
O @%
| |
B
—-» C«¢ >

Busverbinder

B

TT I T T I TT

N

ANS AN N

C
10
8,3
15
15
15

B 122

#1551—

Fur die Kommunikation der Module untereinander wird beim System
300S ein Ruckwandbus-Verbinder eingesetzt. Die Rickwandbus-Ver-
binder sind im Lieferumfang der Peripherie-Module enthalten und
werden vor der Montage von hinten an das Modul gesteckt.

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25
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Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Verdrahtung

Montagemaoglichkeiten

waagrechter Aufbau senkrechter — Beachten Sie bitte die hierbei zulédssigen Umgebungstemperaturen:

| | TL |- ]| ™ waagrechter Aufbau: von 0 bis 60°C

B senkrechter Aufbau: von 0 bis 40°C
B liegender Aufbau: von 0 bis 40°C

liegender Aufbau

Vorgehensweise Sofern Sie keine SPEED-Bus-Module einsetzen, erfolgt die Montage
nach folgender Vorgehensweise:

1. » Verschrauben Sie die Profilschiene mit dem Untergrund
(SchraubengroRe: M6) so, dass mindestens 65mm Raum ober-
. halb und 40mm unterhalb der Profilschiene bleibt.

2. ) Achten Sie bei geerdetem Untergrund auf eine niederohmige
Verbindung zwischen Profilschiene und Untergrund.

3. » Verbinden Sie die Profilschiene mit dem Schutzleiter. Flr diesen
Zweck befindet sich auf der Profilschiene ein Stehbolzen mit
M6-Gewinde.

4. , Der Mindestquerschnitt der Leitung zum Schutzleiter muss
10mm? betragen.

e 5. » Hangen Sie die Spannungsversorgung ein und schieben Sie
—a -3 diese nach links bis an den Erdungsbolzen der Profilschiene.

6. » Schrauben sie die Spannungsversorgung fest.

N/ [/" 1 ~ov/ 7., Nehmen Sie einen Rickwandbus-Verbinder und stecken Sie ihn
B J/ ,I'UIF \ wie gezeigt von hinten an die CPU.
4 [ /8. » Hangen Sie die CPU rechts von der Spannungsversorgung ein

— und schieben sie diese bis an die Spannungsversorgung.

—— 9. , Klappen sie die CPU nach unten und schrauben Sie die CPU
o ¥ —1 wie gezeigt fest.

: 10, Verfahren Sie auf die gleiche Weise mit Ihren Peripherie-

!4' : Modulen, indem Sie jeweils einen Rickwandbus-Verbinder ste-
pin ) 4 cken, lhr Modul rechts neben dem Vorganger-Modul einhangen,
{ dieses nach unten klappen, in den Rickwandbus-Verbinder des
Vorgangermoduls einrasten lassen und das Modul fest-
schrauben.

2.6 Verdrahtung

VORSICHT!
— Die Spannungsversorgungen sind vor dem Beginn von

Installations- und Instandhaltungsarbeiten unbedingt
freizuschalten, d.h. vor Arbeiten an einer Spannungs-
versorgung oder an der Zuleitung, ist die Spannungs-
zufuhrung stromlos zu schalten (Stecker ziehen, bei
Festanschluss ist die zugehdrige Sicherung abzu-
schalten)!

— Anschluss und Anderungen dirfen nur durch ausgebil-
detes Elektro-Fachpersonal ausgefihrt werden.
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

Federklemmtechnik
(griin)

O \
\

I
I

Frontstecker der Ein-/
Ausgabe-Module

Verdrahtung

Zur Verdrahtung der Spannungsversorgung der CPU kommt eine
grune Anschlussklemmen mit Federzugklemmtechnik zum Einsatz.
Die Anschlussklemme ist als Stecker ausgeflihrt, der im verdrahteten
Zustand vorsichtig abgezogen werden kann. Hier kbnnen Sie Drahte
mit einem Querschnitt von 0,08mm? bis 2,5mm? anschlieRen. Hierbei
durfen sowohl flexible Litzen ohne Aderendhlilse, als auch starre
Leiter verwendet werden.

1 Prufabgriff fir 2mm Messspitze
2 Verriegelung (orange) fur Schraubendreher
3 Runde Offnung fur Drahte

Die nebenstehende Abfolge stellt die Schritte der Verdrahtung in der
Draufsicht dar.

1. » Zum Verdrahten driicken Sie mit einem geeigneten Schrauben-
dreher, wie in der Abbildung gezeigt, die Verriegelung senkrecht
nach innen und halten Sie den Schraubendreher in dieser Posi-
tion.

2. , Fihren Sie durch die runde Offnung lhren abisolierten Draht ein.
Sie kdnnen Drahte mit einem Querschnitt von 0,08mm? bis
2,5mm? anschlieBen.

3. » Durch Entfernen des Schraubendrehers wird der Draht tiber
einen Federkontakt sicher mit dem Steckverbinder verbunden.

Nachfolgend ist die Verdrahtung der 2 Frontstecker-Varianten aufge-
zeigt.
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Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Verdrahtung

20-fach Schraubtechnik
392-1AJ00

10.
11.

Offnen Sie die Frontklappe lhres Ein-/Ausgabe-Moduls.
Bringen Sie den Frontstecker in Verdrahtungsstellung.

Hierzu stecken Sie den Frontstecker auf das Modul, bis er ein-
rastet. In dieser Stellung ragt der Frontstecker aus dem Modul
heraus und hat noch keinen Kontakt.

Isolieren Sie lhre Leitungen ab. Verwenden Sie ggf. Aderend-
hilsen.

Fadeln Sie den beiliegenden Kabelbinder in den Frontstecker
ein.

Beginnen Sie mit der Verdrahtung von unten nach oben, wenn
Sie die Leitungen nach unten aus dem Modul herausfiihren
mochten, bzw. von oben nach unten, wenn die Leitungen nach
oben herausgeflhrt werden sollen.

Schrauben Sie die Anschlussschrauben der nicht verdrahteten
Schraubklemmen ebenfalls fest.

Ziehen Sie den Kabelbinder fur den Leitungsstrang fest.

Dricken Sie die Entriegelungstaste am Frontstecker an der
Moduloberseite und driicken Sie gleichzeitig den Frontstecker in
das Modul, bis er einrastet.

Der Frontstecker ist nun elektrisch mit [hrem Modul verbunden.
SchlielRen Sie die Frontklappe.

Flllen Sie den Beschriftungsstreifen zur Kennzeichnung der ein-
zelnen Kanale aus und schieben Sie den Streifen in die Front-
klappe.

18
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

40-fach Schraubtechnik
392-1AMO00

2.7 Aufbaurichtlinien
Allgemeines

10.
11.

Aufbaurichtlinien

Offnen Sie die Frontklappe lhres Ein-/Ausgabe-Moduls.
Bringen Sie den Frontstecker in Verdrahtungsstellung.

Hierzu stecken Sie den Frontstecker auf das Modul, bis er ein-
rastet. In dieser Stellung ragt der Frontstecker aus dem Modul
heraus und hat noch keinen Kontakt.

Isolieren Sie lhre Leitungen ab. Verwenden Sie ggf. Aderend-
hilsen.

Beginnen Sie mit der Verdrahtung von unten nach oben, wenn
Sie die Leitungen nach unten aus dem Modul herausfiihren
mochten, bzw. von oben nach unten, wenn die Leitungen nach
oben herausgeflhrt werden sollen.

Schrauben Sie die Anschlussschrauben der nicht verdrahteten
Schraubklemmen ebenfalls fest.

Legen Sie den beigefligten Kabelbinder um den Leitungsstrang
und den Frontstecker herum.

Ziehen Sie den Kabelbinder fiir den Leitungsstrang fest.

Schrauben Sie die Befestigungsschraube fir den Frontstecker
fest.

Der Frontstecker ist nun elektrisch mit [hrem Modul verbunden.
SchlieRen Sie die Frontklappe.

Flllen Sie den Beschriftungsstreifen zur Kennzeichnung der ein-
zelnen Kanale aus und schieben Sie den Streifen in die Front-
klappe.

Die Aufbaurichtlinien enthalten Informationen Gber den stérsicheren
Aufbau eines SPS-Systems. Es werden die Wege beschrieben, wie
Stoérungen in lhre Steuerung gelangen kénnen, wie die elektromagne-
tische Vertraglichkeit (EMV) sicher gestellt werden kann und wie bei
der Schirmung vorzugehen ist.
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Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Aufbaurichtlinien

Was bedeutet EMV?

Mogliche Storeinwir-
kungen

Grundregeln zur Sicher-
stellung der EMV

Unter Elektromagnetischer Vertraglichkeit (EMV) versteht man die
Fahigkeit eines elektrischen Gerates, in einer vorgegebenen elektro-
magnetischen Umgebung fehlerfrei zu funktionieren, ohne vom
Umfeld beeinflusst zu werden bzw. das Umfeld in unzuldssiger Weise
zu beeinflussen.

Die Komponenten von VIPA sind fir den Einsatz in Industrieumge-
bungen entwickelt und erfiillen hohe Anforderungen an die EMV.
Trotzdem sollten Sie vor der Installation der Komponenten eine EMV-
Planung durchflihren und mdégliche Stérquellen in die Betrachtung
einbeziehen.

Elektromagnetische Stérungen kénnen sich auf unterschiedlichen
Pfaden in |hre Steuerung einkoppeln:

B Elektromagnetische Felder (HF-Einkopplung)

B Magnetische Felder mit energietechnischer Frequenz

B Bus-System

B Stromversorgung

B Schutzleiter

Je nach Ausbreitungsmedium (leitungsgebunden oder -ungebunden)

und Entfernung zur Stérquelle gelangen Stérungen Uber unterschied-
liche Kopplungsmechanismen in lhre Steuerung.

Man unterscheidet:

B galvanische Kopplung
kapazitive Kopplung
induktive Kopplung
Strahlungskopplung

Haufig genlgt zur Sicherstellung der EMV das Einhalten einiger ele-
mentarer Regeln. Beachten Sie beim Aufbau der Steuerung deshalb
die folgenden Grundregeln.

B Achten sie bei der Montage Ihrer Komponenten auf eine gut aus-
gefuhrte flachenhafte Massung der inaktiven Metallteile.

— Stellen sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und
dem Erde/Schutzleitersystem her.

— Verbinden Sie alle inaktiven Metallteile grof3flachig und impe-
danzarm.

— Verwenden Sie nach Mdglichkeit keine Aluminiumteile. Alumi-
nium oxidiert leicht und ist flr die Massung deshalb weniger
gut geeignet.

B Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgemalfe Lei-
tungsfuhrung.

— Teilen Sie die Verkabelung in Leitungsgruppen ein. (Stark-
strom, Stromversorgungs-, Signal- und Datenleitungen).

— Verlegen Sie Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenlei-
tungen immer in getrennten Kanalen oder Biindeln.

— Fdhren sie Signal- und Datenleitungen moéglichst eng an Mas-
seflachen (z.B. Tragholme, Metallschienen, Schrankbleche).

20
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

Schirmung von Lei-
tungen

Aufbaurichtlinien

Achten sie auf die einwandfreie Befestigung der Leitungsschirme.

— Datenleitungen sind geschirmt zu verlegen.

— Analogleitungen sind geschirmt zu verlegen. Bei der Ubertra-
gung von Signalen mit kleinen Amplituden kann das einseitige
Auflegen des Schirms vorteilhaft sein.

— Legen Sie die Leitungsschirme direkt nach dem Schrankeintritt
grof¥flachig auf eine Schirm-/Schutzleiterschiene auf, und
befestigen Sie die Schirme mit Kabelschellen.

— Achten Sie darauf, dass die Schirm-/Schutzleiterschiene impe-
danzarm mit dem Schrank verbunden ist.

— Verwenden Sie fiir geschirmte Datenleitungen metallische
oder metallisierte Steckergehause.

Setzen Sie in besonderen Anwendungsfallen spezielle EMV-Mal}-

nahmen ein.

— [Erwagen Sie bei Induktivitaten den Einsatz von Ldoschgliedern.

— Beachten Sie, dass bei Einsatz von Leuchtstofflampen sich
diese negativ auf Signalleitungen auswirken kénnen.

Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotential und erden Sie

nach Maoglichkeit alle elektrischen Betriebsmittel.

— Achten Sie auf den gezielten Einsatz der Erdungsmal3-
nahmen. Das Erden der Steuerung dient als Schutz- und
FunktionsmalRnahme.

— Verbinden Sie Anlagenteile und Schranke mit lhrer SPS stern-
formig mit dem Erde/Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die
Bildung von Erdschleifen.

— Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen
und Schranken ausreichend dimensionierte Potenzialaus-
gleichsleitungen.

Elektrische, magnetische oder elektromagnetische Storfelder werden
durch eine Schirmung geschwacht; man spricht hier von einer Damp-
fung. Uber die mit dem Gehause leitend verbundene Schirmschiene
werden Storstrome auf Kabelschirme zur Erde hin abgeleitet. Hierbei
ist darauf zu achten, dass die Verbindung zum Schutzleiter impe-
danzarm ist, da sonst die Stoérstrdme selbst zur Stérquelle werden.

Bei der Schirmung von Leitungen ist folgendes zu beachten:

Verwenden Sie moglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht.

Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.

In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beid-

seitig auflegen. Nur durch den beidseitigen Anschluss der

Schirme erreichen Sie eine gute Stérunterdriickung im héheren

Frequenzbereich. Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch ein-

seitig aufgelegt werden. Dann erreichen Sie jedoch nur eine

Dampfung der niedrigen Frequenzen. Eine einseitige Schirman-

bindung kann glinstiger sein, wenn:

— die Verlegung einer Potenzialausgleichsleitung nicht durchge-
fuhrt werden kann.

— Analogsignale (einige mV bzw. pA) Ubertragen werden.

— Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.

Benutzen Sie bei Datenleitungen fir serielle Kopplungen immer

metallische oder metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm

der Datenleitung am Steckergehause. Schirm nicht auf den PIN 1

der Steckerleiste auflegen!

Bei stationarem Betrieb ist es empfehlenswert, das geschirmte

Kabel unterbrechungsfrei abzuisolieren und auf die Schirm-/

Schutzleiterschiene aufzulegen.
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Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Allgemeine Daten E/A Module > Allgemeine Daten

B Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen
aus Metall. Die Schellen mussen den Schirm gro3flachig
umschlieen und guten Kontakt ausiben.

B Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den
Schrank auf eine Schirmschiene auf. Fuhren Sie den Schirm bis
zu Ihrer SPS weiter, legen Sie ihn dort jedoch nicht erneut auf!

VORSICHT!
Bitte bei der Montage beachten!

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten
kann Uber den beidseitig angeschlossenen Schirm ein
Ausgleichsstrom flieRen.

Abhilfe: Potenzialausgleichsleitung.

2.8 Allgemeine Daten E/A Module

Aufbau/Male B Peripherie-Module mit Beschriftungsstreifen
B MaRe Grundgehause:
— 1fach breit: (BxHxT) in mm: 40x125x120

Betriebssicherheit Anschluss Uber Federzugklemmen an Frontstecker
Aderquerschnitt 0,08 ... 2,5mm?bzw. 1,5 mm?
Vollisolierung der Verdrahtung bei Modulwechsel

Potenzialtrennung aller Module zum Riickwandbus

2.8.1 Allgemeine Daten

Konformitat und Approbation

Konformitat

CE 2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie
2004/108/EG EMV-Richtlinie

Approbation

UL UL 508 Zulassung far USA und Kanada

Sonstiges

RoHS 2011/65/EU Produkte bleifrei; Richtlinie zur Beschrankung

der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

Personenschutz und Gerateschutz

Schutzart - IP20
Potenzialtrennung

Zum Feldbus - Galvanisch entkoppelt

Zur Prozessebene - Galvanisch entkoppelt
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VIPA System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

Personenschutz und Gerateschutz

Isolationsfestigkeit

Isolationsspannung gegen Bezugserde

Eingange / Ausgange -
SchutzmalRnahmen -

Umgebungsbedingungen gemaR EN 61131-2

Klimatisch

Lagerung /Transport
Betrieb

Horizontaler Einbau
Vertikaler Einbau
Luftfeuchtigkeit

Verschmutzung
Mechanisch
Schwingung
Schock

Montagebedingungen

Einbauort -

Einbaulage -

EMV Norm

Stéraussendung EN 61000-6-4
Storfestigkeit EN 61000-6-2

Zone B EN 61000-4-2

EN 61000-4-3

EN 61000-4-6

EN 61000-4-4

EN 60068-2-14

EN 61131-2
EN 61131-2
EN 60068-2-30

EN 61131-2

EN 60068-2-6
EN 60068-2-27

Allgemeine Daten E/A Module > Allgemeine Daten

AC / DC 50V, bei Prifspannung AC 500V

gegen Kurzschluss

-25...+70°C

0...+60°C

0...+60°C

RH1

(ohne Betauung, relative Feuchte 10

Verschmutzungsgrad 2

19, 9Hz ... 150Hz
15g, 11ms

Im Schaltschrank

Horizontal und vertikal

Bemerkungen

Class A (Industriebereich)
Industriebereich

ESD

... 95%)

8kV bei Luftentladung (Scharfegrad 3),
4kV bei Kontaktentladung (Scharfegrad 2)

HF-Einstrahlung (Gehause)

80MHz ... 1000MHz, 10V/m, 80% AM (1kHz)
1,4GHz ... 2,0GHz, 3V/m, 80% AM (1kHz)
2GHz ... 2,7GHz, 1V/m, 80% AM (1kHz)

HF-Leitungsgefiihrt

150kHz ... 80MHz, 10V, 80% AM (1kHz)

Burst, Scharfegrad 3
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Montage- und Aufbaurichtlinien VIPA System 300S

Allgemeine Daten E/A Module > Allgemeine Daten

EMV Norm Bemerkungen
EN 61000-4-5  Surge, Installationsklasse 3 *

*) Aufgrund der energiereichen Einzelimpulse ist bei Surge eine angemessene externe Beschaltung mit Blitzschutzelementen wie z.B. Blitzstro-

mableitern und Uberspannungsableitern erforderlich.
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VIPA System 300S Digitale Eingabe-Module
321-1BHO1 - DI 16xDC 24V

3 Digitale Eingabe-Module

3.1 321-1BHO01 - DI 16xDC 24V

Eigenschaften Das digitale Eingabemodul erfasst die binaren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Gberge-
ordneten Bussystem. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch
LEDs anzeigen.

B 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
B Eingangs-Nennspannung DC 24V

B Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LED

Aufbau g
/
//
/
/
. i O] 1 T I
e s L Bt *
FH 4 |
W 5 |
£A 6 |
Hn —
2— =1 o |
‘ :i O
- 12
iy et 7
i 15
% ﬁ Hu EE o
/4 co ||[7] e
% 7 B 7 ;%/7
0 / ] "
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoéffnet mit Innenbeschriftung

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25 25



Digitale Eingabe-Module VIPA System 300S

321-1BHO1 - DI 16xDC 24V

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 nicht belegt 2 DI 16xDC24V | .0 LEDs (grin)
2 Eingang E+0.0 > — | — [ .. E+0.0bis E+1.7
4 _ 0 7 .7  abca. 15V wird
5 1 das Signal "1"
9 Eingang E+0.7 6 2 erkannt und die
) i B entsprechende
12 Eingang E+1.0 ;—/— = j - LED angesteuert
P 5
19 Eingang E+1.7 6
7 |-
20 Masse =
\//:\ [
/ SM321
12
13 | 0
14 | o
15 ] u 2
16 — -2 -
17 = 5
18 ~ 6
19 P
ZU—— =
M VIPA321-1BHOT |
Prinzipschaltbild Eingabe Modul

LED
Optokoppler

Bus ):f |

il

Mintern

TN
(===)DC 24v
.

W
N
1
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VIPA System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.1.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BHO1 - DI 16xDC 24V > Technische Daten

321-1BHO1
SM 321

25 mA
3,5W

16
1000 m
600 m

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA

1,5 mA
3 ms
3 ms
16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

grine LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine
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Digitale Eingabe-Module

VIPA System 300S

321-1BL0OO0 - DI 32xDC 24V

Artikelnr. 321-1BHO01
Versorgungsspannungsanzeige keine
Sammelfehleranzeige keine
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen -

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 16
zwischen Kanalen und Riickwandbus v
Isolierung geprift mit DC 500 V
DatengroRen

Eingangsbytes 2
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Gehause

Material PPE
Befestigung Profilschiene System 300

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

40 mm x 125 mm x 120 mm
220 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

3.2 321-1BL0O0 - DI 32xDC 24V

Eigenschaften

Das digitale Eingangsmodul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Gberge-
ordneten Bussystem. Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand durch
LEDs anzeigen.

B 32 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Eingangs-Nennspannung DC 24V

B Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LED

28
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VIPA System 300S

Digitale Eingabe-Module

321-1BL0O0 - DI 32xDC 24V

1- 0 F 4 T BL St . H— 4
==} 3L b FHH ETET
N - Hd s
2 S =ulu [Nl
(I i j 12 32
(- = = = 13 33
ulln 5 B0 w1|1|P
niay 50 Qg =
sl S| 1rul-n
sl 5 B0 04 |led e
Ul O 7 E BO /7/20 1M40 -
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
3 23 .
2.9 Eingang ey on | — al iz E+0.0 bis E+3.7
E+0.0..E+0.7 5 | |25 = 7 ab ca. 15V wird
. 6 o6 | Mo das Signal "1"
12...19 Eingang 7J— 27J* = '3 = erkannt und die
Sl Soulinn == entsprechende
R s | |2 | 4 LED angesteuert
20 Masse 9 29 S
6
21 nicht belegt 7 [ -
22..29 Eingang ® & 0 O
E+2.0..E+2.7 SM321
12 |32 | R
32...39 Eingang 13 | |33 _ | = o =
E+3.0..E+3.7 14 |34 s ln
40 Masse B |8 [ 2 []
16 | |36 | .3 []
17 | |37 | a4l [
18 | |38 | I
19 | 39 6]
20 40 7 [ -
1M 2M M [
VIPA321-1BLOO | |
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Digitale Eingabe-Module VIPA System 300S
321-1BL0O0 - DI 32xDC 24V

Prinzipschaltbild Eingabe Modul

LED

Optokoppler & ZX

Bus ):i

il
Mintern
Zah|endarste|lung Prozessabbild: Eingabe-Modul:
Adresse 0 1 2 3 0z
|03h | 0Ch[30h | COh| < bH %
S 2 8
0 00000011b « S -i S __
1 00001100b < § s S
6 o
2 00110000b «———— ~H7H0
3 11000000b <«
SM321
+1 +3
A .0 \
(] A o
o 9 o
= (=
= 3 (=)
o 4 o
S =)
o 5 —
=] e -
\ b d /
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VIPA System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BL0OO0 - DI 32xDC 24V > Technische Daten

321-1BL00
SM 321

35 mA
6,5W

32
1000 m
600 m

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

IEC 61131-2, Typ 1

4 Byte

grine LED pro Kanal

nein
nein
nein
nein

keine
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Digitale Eingabe-Module

VIPA System 300S

321-1FHOO0 - DI 16xAC120/230V

Artikelnr. 321-1BL00
Versorgungsspannungsanzeige keine
Sammelfehleranzeige keine
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen -

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 16
zwischen Kanalen und Riickwandbus v
Isolierung geprift mit DC 500 V
DatengroRen

Eingangsbytes 4
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Gehause

Material PPE
Befestigung Profilschiene System 300

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

40 mm x 125 mm x 120 mm
240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

3.3 321-1FH00 - DI 16xAC120/230V

Eigenschaften

Das digitale Eingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Gberge-
ordneten Bussystem. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

16 Eingange, potenzialgetrennt in Gruppen zu 4
Eingangs-Nennspannung AC 120/230V
Geeignet fur Schalter

Statusanzeige der Kanale durch LED

32
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VIPA System 300S Digitale Eingabe-Module
321-1FHO00 - DI 16xAC120/230V

Aufbau g

1 7 o ! ] 14
- 3———&f | =
=] LI
=nl (N A
2— En Sl
& zj@
‘ 37 10
= N D
e | P
t i: ﬂ 1£:j
Y Sull| Ay
7 =0 |2 e—e
0 N 0
[ ]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25 33



Digitale Eingabe-Module VIPA System 300S

321-1FHOO0 - DI 16xAC120/230V

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung
1 Neutralleiter
2 Eingang E+0.0
3 Eingang E+0.1
4 Eingang E+0.2
5 Eingang E+0.3
6 Eingang E+0.4
7 Eingang E+0.5
8 Eingang E+0.6
9 Eingang E+0.7
10 Neutralleiter
11 Neutralleiter
12 Eingang E+1.0
13 Eingang E+1.1
14 Eingang E+1.2
15 Eingang E+1.3
16 Eingang E+1.4
17 Eingang E+1.5
18 Eingang E+1.6
19 Eingang E+1.7
20 Neutralleiter

Prinzipschaltbild

Anschlussbild LED Beschreibung
DI 16xAC120/230V40 0 LEDs (griin)
— i E+0.0 bis E+0.7
07 7 E+1.0 bis E+1.7
— ab ca. AC 79V
- 2 wird das Signal
| .3 | "1" erkannt und
4 die entspre-
~ 5 chende LED
- .6 angesteuert
7
M321
11 +S1 3
12 L
13 - -0
14 g z 2
[E—— 3
16 4 B
17 | 5
18 | ) - 6
1&/7 N SN 7 —
20 | [ ] AL
VIPA 321-1FH00
Eingabe-Modul
Optokoppler LJ \’/\‘ AC 120/230V
V-Bus =/ /\LED J
| -
Mintern
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VIPA System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1FHOO0 - DI 16xAC120/230V > Technische Daten

321-1FHO00
SM 321

35 mA
5W

16

1000 m

600 m

AC 120/230 V

AC 120/230 V
AC0..40V
AC 79...264 V

47...63 Hz

7 mA
v

1,5 mA
25 ms
25 ms
16

16

2 Byte

grine LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine
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Digitale Eingabe-Module

321-1FHOO0 - DI 16xAC120/230V > Technische Daten

Artikelnr.

Versorgungsspannungsanzeige

Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Riickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

321-1FH00
keine
keine
keine

4

4
v

DC 4000 V

o O O N

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

4 Digitale Ausgabe-Module

41 322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus
dem ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Aus-
gange an die Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Front-
stecker zu versorgen. Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

Aufbau

AWN =

8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 2A
Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschitze
LEDs flr Versorgungsspannung und Fehlermeldung
Aktivanzeige der Kanale durch LED

1

Joooogoooao

(T T T T T

T TIT T Irrorid

|

goououooogoa

AN INSE SN

]
[(TT T T ITITrIrrid

O

- / ‘
LEDs
Klappe mit Beschriftungsstreifen

Kontaktleiste
Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

Beschreibung
LED (gran)

Versorgungs-
spannung liegt an

LEDs (grun)
A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uber-
last oder Kurz-
schluss

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschlussbild LED
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 8xDC24V 1L+,
DC 24V (1L+) 2 o A [ | «— 2L+
3 B _
L — L
3 Ausgang A+0.0 4 0 0
6 <=> L | 7
7 L .
_D—s |2
> HREINIE
10 S E | —
5 Ausgang A+0.1 ™ — F
M322
7 Ausgang A+0.2 SM3
2L ]
9 Ausgang A+0.3 1127+ - 2L i
10 Masse 1 13 o4
11 Versorgungsspg. 14 -
DC24V (2L+) 15 © Sk
1 = =
13 Ausgang A+0.4 13— | 6
15 Ausgang A+0.5 18 i = |
17 Ausgang A+0.6 19 a2 %: |
19 Ausgang A+0.7 20 - VIPA 322-1BF01
20 Masse 2
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
/ =]
Bus ﬂ%ZT\
LED
il ¢
Mintern

===) DC 24V

N
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.1.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A > Technische Daten

322-1BF01
SM 322

65 mA
7,5W

1000 m
600 m
DC 24V
68 mA

8 A
8 A

8 A
2A
150 us
100 ps
10 W

maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
3A

1 Byte
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A > Technische Daten

Artikelnr.

Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

322-1BF01

grine LED pro Kanal

nein
nein
nein
nein

keine

grine LED pro Gruppe

rote SF-LED

keine

v

4

v
DC 500 V

o O =~ O

PPE

Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

2409

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1BHO01 - DO 16xDC 24V 1A

4.2 322-1BH01 - DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus
dem Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Aus-
gange an die Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Front-
stecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 1A
Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschitze
LEDs flr Versorgungsspannung und Fehlermeldung
Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau

M

—
=
v
\
N

AN

LELETEL

JITTTTTT]

Tooouoooooo
=

N
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N
/
.

N
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"
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| |
SIS
] ]
®

Y

1

TTTTT
AN ZN
000000000
[ITTITITTIIrrrT
NaNT S
77
. 1

N
IS}

L /

I

LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

AWON-
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BHO1 - DO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschluss-
bild
1 Versorgungsspg. 1 1L+
DC 24V (1L+) 2 n
3 5
4
5 i
6 - (=
7 T
8 2
9 0
10
2 Ausgang A+0.0 1™
11 2L+
.
{7
9 Ausgang A+0.7 14 i
10 Masse 1 15—[— —
16 =
11 Versorgungsspg. 4 [
DC 24V (2L+) 18 -
{7
12 Ausgang A+1.0 19 T
20
2M
19 Ausgang A+1.7
20 Masse 2

Prinzipschaltbild

DO 16xDC24V |
1A

@

X|2

3l4
VIPA 322-1BHO1

—_
—
+

LT T 1

I

No o krwiho o

T |

I

n

SM322
2L+

MNoohr®>wivao

Ausgabe-Modul

Optokoppler

LED

1L+,
2L+

Beschreibung

LED (grin)
Versorgungs-
spannung liegt an
LEDs (grun)
A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uber-
last oder Kurz-
schluss

o}

=

Bus

L

Mintern

e

LED

o

===) DC 24V

N
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BHO01 - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BH01
SM 322

110 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

4A
4 A

4 A
1A
150 us
100 ps
5w

maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5A

2 Byte
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BHO1 - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

322-1BH01

grine LED pro Kanal

nein
nein
nein
nein

keine

grine LED pro Gruppe

rote SF-LED

keine

v

8

v
DC 500 V

o O N O

PPE

Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

2309

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

4.3 322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus
dem Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Aus-
gange an die Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Front-
stecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 2A
Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschitze
LEDs flr Versorgungsspannung und Fehlermeldung
Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau
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LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

AWON-
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Digitale Ausgabe-Module VIPA System 300S
322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschluss- LED Beschreibung
bild
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 16xDC24V | 1L+, LED (griin)
DC 24V (1L+) 2 1 o AL+ | «— 2L+  Versorgungs-
3 ) — spannung liegt an
4 U B
57} - ; 0 LEDs (griin)
67_}7 /\; '3 A+0.0 bis A+1.7
77] T T4 -7 sobald ein Aus-
—{ 5 gang aktiv ist,
8 1 | - wird die entspre-
9 1 | - 6 chende LED
10 YA angesteuert
10~ | | o—
2 Ausgang A+0.0 ™ - F LED (rot)
» oL SM322 Fehler bei Uber-
+ . last oder Kurz-
9 Ausgang A+0.7 45 :2|6+ ] schluss
10 Masse 1 13 - LA
11 Versorgungsspg. %f L §
DC 24V (2L+) E—: /\=/\ T4 —
12 Ausgang A+1.0 47 — 5
18 - - 6
19 Ausgang A+1.7 19 7 | ! —
20 - H sl F
20 Masse 2 oM VIPA 322-1BH41
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
, ]
Bus #3{
BN LED IR
I 1] =) pcaav
Mintern

Projektierung
(' Projektierung als 322-1BHO01!

1

1
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A > Technische Daten

322-1BH41
SM 322

110 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

8 A
8 A

8 A
2A
150 us
100 ps
10 W

maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
3A

2 Byte
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A > Technische Daten

Artikelnr.

Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

322-1BH41

grine LED pro Kanal

nein
nein
nein
nein

keine

grine LED pro Gruppe

rote SF-LED

keine

v

8

v
DC 500 V

o O N O

PPE

Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

2309

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S Digitale Ausgabe-Module
322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fiir Handbetrieb

4.4 322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb

Eigenschaften Das Modul wird als Ein-/Ausgabemodul projektiert. Es hat 16 Kanale,
die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen. Neben den LEDs
befindet sich auf der Frontseite eine Schalterreihe fir Hand- bzw.
Automatikbetrieb, d.h. jeder Ausgang hat einen 3-fach Schalter mit
den Positionen Automatik, Hand 0 und Hand 1.

B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

1 Eingang, potenzialgetrennt, zur Aktivierung aller Ausgange
3-fach Schalter je Kanal (Automatik, Hand 0 und Hand 1)

16 Schalter, Statusabfrage ber Eingangswort
Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 0,5A

LEDs fur Versorgungsspannung und Fehlermeldung
Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau /$
/
1 i O 1 5
=0 4-— | HH ol |
e Ey gj S0
) = D)

e Shelll | s8]
L @ =] @® 6 i

2 — ) ® bl @® A B

- ] @ =HE D 8 5 |

@ =g 9 5|
0 B |

3 |h = 2
D@ S @ 1B |G
Oe® B ® “pn a
e S @ g
e 6 e 6 16
= @ a' :; ) a, 17 0
B @ / O @ /’ 85
Ne| 7/ Eap)llZ .
oY Yy, L ® m

|- — // —

1 LEDs

2 Klappe mit Beschriftungsstreifen

3 Schalterleiste

4 Kontaktleiste

5 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb > Einsatz

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige

Pin Belegung

1 Versorgungsspg.
DC 24V

2 Ausgang A+0.0

9 Ausgang A+0.7

10 Eingang fur
Ax="1"

11 n.c.

12 Ausgang A+1.0

19 Ausgang A+1.7
20 Masse

Prinzipschaltbild

441 Einsatz

Anschluss- LED

bild

1LY poiexpcaav |0 L+

2 0% T+ e

3—D— “0e | -

i e |

—D—s _2® '

G—D— 3@ | |

6 5 | T1® 7

7—D— :5@

8 n 6@

9 7@ |

10 B _ 10A

T~ — e F
+1

- [ 10A

12 1 L o® |

13 S 1@

14 U 2@

15 DD HELON

16 4@

7 5 5@

80 62

) — 7T® |

® a0 [ ] B P | <

20 VIPA 322-1BH60

<

Ausgabe-Modul

Optokoppler
>

Beschreibung

LEDs (griin)

Versorgungsspan-
nung liegt an

LEDs (grun)
A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uber-
last oder Kurz-
schluss

Front-Schalter
Automatik (A)
Hand (0) / (1)

[H(0)
AL HA)

//
Bus / = N
N

L

Mintern

Bitte beachten Sie, dass das Modul als 323-1BL00 (Ein-/Ausgabe-
modul) zu projektieren ist. Sie haben die Moglichkeit Uber das Ein-
gangswort (EW) die Schalterstellung des jeweiligen Kanals abzu-

fragen. Hierbei gilt:
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

3-fach
Schalter

%—\

10A

©

10A

@

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb > Einsatz

EW Beschreibung
E.x=0 Hand 1:

Ausgabekanal ist immer aktiviert
E.x=0 Hand O:

Ausgabekanal ist immer deaktiviert
E.x=1 Automatik:

Ansteuerung uber SPS-Programm

Die Ansteuerung der Ausgange erfolgt iber das Ausgangswort.

Projektierung

Durch das Anlegen von DC 24V an den Eingang (Pin 10),
werden alle Ausgédnge auf "1" geschaltet. Dieser Eingang
kann nicht iber das Anwenderprogramm abgefragt
werden.

Projektierung als 323-1BL00!
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb > Technische Daten

4.4.2 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BH60
SM 322

100 mA
6w

16

1000 m
600 m
DC 24V
140 mA

8 A
8 A

8 A

0,5A

max. 100 us
max. 500 us
5W

nicht moglich
nicht mdglich

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Artikelnr.

Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Ruckwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

322-1BH60

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

16
v

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
2309

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fir Handbetrieb > Technische Daten
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A

4.5 322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A

Eigenschaften

Aufbau

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus
dem Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Aus-
gange an die Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Front-
stecker zu versorgen. Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

APWON -

32 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Versorgungsspannung DC 24V

Ausgangsstrom je Kanal 1A

Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschitze
LEDs flir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
Aktivanzeige der Kanale durch LED
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LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe getffnet mit Innenbeschriftung
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Steckerbelegung,
Anschlussbild, Status-

anzeige

Pin
1

10
11

12

19
20
21

22

29
30
31

32

39
40

Belegung

Versorgungsspg.

1L+

Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.7

Masse 1

Versorgungsspg.

2L+
Ausgang A+1.0

Ausgang A+1.7

Masse 2

Versorgungsspg.

3L+
Ausgang A+2.0

Ausgang A+2.7

Masse 3

Versorgungsspg.

4L+
Ausgang A+3.0

Ausgang A+3.7
Masse 4

Anschlussbild

1 1L+ 21 3L+
2 22
3 | 23l
4 o4
5L 25%
?{} [ 27 T
8| | o8l
9t 29
ﬂﬁ} 30

™M 3M
11 2L+ 31 4L+
12 32
130 | a3l
140 34
58] | a5t
B85 B0
20 T a7l T
180 | ag-
190] | 30t
20 | 40

2M 4M

DO 32xDC24V
1A

X|2

3l4
VIPA 322-1BL00

I

I

I

I

[

Ly
N
p

o

=

5 oo wi D

No ohwia

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A

LED

1/3L+,
2/4L+

1/3L+ <+
= =

T |

1/3F,
2/4F

Beschreibung
LED (grin)

Versorgungs-
spannung liegt
an

LED (grian)
A+0.0 bis A+3.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uber-
last oder Kurz-
schluss
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A > Einsatz

Prinzipschaltbild

4.5.1 Einsatz
Zahlendarstellung

Ausgabe-Modul

Optokoppler

2

Bus

L

Mintern

¥l

LED

W
[ ]
L

%—) DC 24V

Die Daten werden von der Programmebene bis zur Hardwareebene
im Motorola-Format, d.h. "leserichtig", gehandhabt. Die nachfolgende
Abbildung zeigt die Ausgabe der Zahl 287454020dez bzw.
11223344hex auf die Ausgange des 32-fach digital Ausgabe-Moduls.

Programmebene:
AD DW#164#11223344

Beispiel:

Prozessabbild:
Adresse

Doppelwort Ausgabe-Modul:

Wort / \L
Byte & >
11h |22h|33h|44h S 2

[22h33h] s -p—
= =

v v v \

o 1 2 3 S =
[11h[22n[33h[44h)] > 8 S <
10001000b = b3

01000100b AN ’
11001100b

00100010b

56
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.5.2 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BL00
SM 322

200 mA
6w

32

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

25A
25A

25A
1A
150 us
100 ps
6W

maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
nicht mdglich

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 1 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5A

4 Byte
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

322-1BL00

grine LED pro Kanal

nein
nein
nein
nein

keine

grine LED pro Gruppe

rote SF-LED

keine

v

8

v
DC 500 V

o O ~ O

PPE

Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

260 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

4.6 322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus
dem Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Aus-
gange an die Prozessebene. Das Modul hat 8 Kanale, die ihren
Zustand durch Leucht-dioden anzeigen.

Aufbau

APWN -

8 Ausgange, potenzialgetrennt zwischen den Kanalen und zum
Rickwandbus

Lastnennspannung AC 120/230V
Ausgangsstrom je Kanal 2A

Geeignet fur Wechselstrom-Magnetspulen, -Schitze, -Motor-
starter, Kleinmotoren und Meldeleuchten

Sammelfehleranzeige
Aktivanzeige der Kanale durch LED

Programmierbare Ersatzwertausgabe
A =
// S
S 7 [ ) e 4
——H 4 33— P PH H|I(L_ 2
alls SIS sl I
o SRS U Y00
— 1 =l (A
alin = ji Al |1 Ta T
oL g = n_
alls S B0 O ﬂjﬂ
= el 14 34
L L 6 = := i &—:F
apl’ S a2
slnRA I i |/ A 4
il /2% S epae Lol
— = o Vi A H asTef
00 ) 0 Al
LEDs
Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste
Klappe getffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung
1 Lastnennspannung
1L
4 A+0.0
7 Lastnennspannung
2L
10 A+0.1
11 Lastnennspannung
3L
14 A+0.2
17 Lastnennspannung
4L
20 A+0.3
21 Lastnennspannung
5L
24 A+0.4
27 Lastnennspannung
6L
30 A+0.5
31 Lastnennspannung
7L
34 A+0.6
37 Lastnennspannung
8L
40 A+0.7

Prinzipschaltbild

Anschlussbild LED
1 21 DO8XAC120/230\/ SF
o ] sF
104 | «—
4 24 L L
7 27 = o
1.5 | «—
10__] 30 =S 0
SM322 7
11 31 | ]
ZZ .6; P—
14 34 ™= =
37| +—
17 37 L
;L ‘& VIPA 322.5FF00

Ausgabe-Modul

Optokoppler

Bus ¥\\ W=/ iiZ
T 7

-

i

R

Beschreibung

LED (rot)

Sammelfehler-
LED,

Fehler wenn
Baugruppe keine
Parameter von
der CPU
bekommt

LED (grin)
A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

—

~) AC 120/230V

N

L
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.6.1 Parametrierung
Ubersicht

Parametrierung liber
Hardware-Konfiguration

Parameter

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Parametrierung

VORSICHT!
Die Ausgange mussen durch eine Sicherung (3,15A, AC

250V flink) geschitzt und in Gefahrenbereichen nur mit
Werkzeug auszubauen sein.

Fir die Parametrierung haben Sie folgende Mdglichkeiten:

B Parametrierung unter WinPLC7 von VIPA oder Uber Hardware-
Konfiguration im Siemens SIMATIC Manager.

B Parametrierung wahrend der Laufzeit Gber SFCs.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind fol-
gende Schritte durchzufiihren:

1. ) Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.
2. , Legen Sie ein neues Projekt an.

3. » Projektieren Sie Ihre CPU.
4

Binden Sie lhre System 300V Module in der gesteckten Reihen-
folge beginnend mit Steckplatz 4 ein.

Hierbei sind die Digital-Ausgabe-Module von VIPA als Digital-
Ausgabe-Module von Siemens nach folgender Vorgabe zu pro-
jektieren:

VIPA 322-5FF00 zu projektieren als 6ES7 322-5FF00-0AB0

Sie finden die Digital-Ausgabe-Module im Hardware-Katalog
unter: Simatic 300 > SM-300.

5. , Parametrieren Sie ggf. die CPU bzw. die Module. Das Parame-
terfenster wird gedéffnet, sobald Sie auf das entsprechende
Modul doppelklicken. In dem sich 6ffnenden Dialogfenster
kdnnen Sie dann lhre Parameter-einstellungen vornehmen.

6. » Speichern Sie lhr Projekt, bringen Sie lhre CPU in STOP und
Ubertragen Sie Ihr Projekt in die CPU. Sobald Sie die CPU in
RUN bringen werden die Parameter an die angebundenen
Module Ubertragen.

Folgende Parameter kdnnen Sie beim Digital-Ausgabe-Module ein-
stellen:

B Verhalten bei CPU-STOP
B Ersatzwert "1" aufschalten

Eine nahere Beschreibung der Parameter finden Sie auf den Folge-
seiten.
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Digitale Ausgabe-Module VIPA System 300S
322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Parametrierung

Parametrierung wah- Werden Parameter libergeben, die vom Modul nicht unterstitzt
rend der Laufzeit liber werden, werden diese Parameter als falsche Parameter interpretiert
SFCs und dies als Fehler gemeldet. Bei der Parametrierung wird ein 4Byte

langer Parameterbereich im Datensatz 1 abgelegt. Unter Einsatz der
SFCs 56 und 57 und dem SFB 53 kdnnen Sie zur Laufzeit Parameter
andern und an das Modul Ubertragen.

Parameter Datensatz 1 Datensatz 1 (Byte 0 bis 3):
Byte Bit 7 ... Bit 0 Defaultwerte
0 Verhalten bei CPU-Stop 00h

B Bit 0: letzten gultigen Wert halten
B Bit 1: Ersatzwert aufschalten

B Bit 6: reserviert

B Bit 7: reserviert

1 Ersatzwert 00h

Bit 0: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 0
Bit 1: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 1
Bit 2: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 2
Bit 3: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 3
Bit 4: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 4
Bit 5: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 5
Bit 6: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 6
Bit 7: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 7

nicht relevant 00h

nicht relevant 00h

Die Parameter im Byte 0 "letzten gliltigen Wert halten”
i bzw. "Ersatzwert aufschalten” sollten Sie nur alternativ frei
. L geben.

Verhalten bei CPU-Stop  Hier stellen Sie ein, wie das Digital-Modul sich bei CPU-STOP zu ver-
halten hat. Sie haben folgende Einstellmdglichkeiten:

B |etzten gultigen Wert halten

— Sobald die CPU in Stop geht, wird der Wert jedes Kanals ein-
gefroren.

B Ersatzwert aufschalten

— Sobald die CPU in Stop geht, bekommt jeder Kanal den Wert
zugewiesen, den Sie Uber Byte 1 vorgeben kénnen.
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.6.2 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Technische Daten

322-5FF00
SM 322

100 mA
8,6 W

8

1000 m

600 m

AC 120/230 V
2 mA

8 A
4 A

4 A
2A

50 W

maoglich
nicht mdglich

v
max. 10 Hz
max. 0,5 Hz

max. 1 Hz

Sicherung 3,15 A/250 V, flink
3,15 A

1 Byte
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Digitale Ausgabe-Module

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Technische Daten

Artikelnr.
Statusanzeige
Alarme
Prozessalarm
Diagnosealarm

Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

Versorgungsspannungsanzeige

Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Ruckwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

322-5FF00

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

keine

rote SF-LED

keine

v

1
4

AC 1500 V

21

PPE

Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
330 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S Digitale Ausgabe-Module
322-1HH00 - DO 16xRelais

4.7 322-1HHOO - DO 16xRelais

Eigenschaften Das Relais-Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus
dem Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie tiber Relais-
Ausgéange an die Prozessebene. Die Modul-Elektronik wird GUber den
Ruckwandbus versorgt. Sie haben 16 Kanéle, die als Schalter
arbeiten und ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Relais-Ausgéange in Gruppen zu 8
Versorgung Uber Ruckwandbus
Lastspannung AC 230V / DC 30V

Maximale Kontaktbelastung pro Kanal 5A

Geeignet fir Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Gleich-
strom-schutze

B Aktivanzeige der Kanale durch LED

1 —7 \ ot || 4

|
I
w
|
I
|
|
T
|
|

U000 oooogg

N I

N
/
N

T 11

gUouoooguoogg
[T T T T TITTT

|
A ANSE SN

aNT S
i

I
AN

T
.

LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe geéffnet mit Innenbeschriftung

ArWON-
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Digitale Ausgabe-Module

VIPA System 300S

322-1HHOO - DO 16xRelais

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-

anzeige

Pin

10
11
12

19

20

Belegung

1L1

Relais-Ausgang
A+0.0

Relais-Ausgang
A+0.7

L+DC 24V
211

Relais-Ausgang
A+1.0

Relais-Ausgang
A+1.7

Masse

Prinzipschaltbild

Anschluss- LED Beschreibung

bild

1~ 11

]

9

10

L+ DC 24V

1~ 2l

o
14

15 i

16
2

17
18 DD
19

20

DO 16xRELAIS, 0 LEDs (griin)
— A+0.0 bis A+1.7

g sobald ein Aus-
gang aktiv ist,
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

No okl wiva o

No okl wivao

X|2
3l L]

VIPA 322-1HHO00

4[’7

Relais-Ausgabe-Modul
L1

AN
LED
7 1+
Optokoppler (===)pC 24v

pIS
Riickwandbus = {\ (~)

L N
Mintern L

Bitte beim Einsatz von induktiven Lasten eine geeignete
Schutzbeschaltung verwenden!
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1HHO0O0 - DO 16xRelais > Technische Daten

Maximale Schaltleistung Lebensdauer
<<
g 5 AC resistive load ]
5z
o 3
g2 i
g 1 | _DC resistive load (]
(&
0.5
0.4
0.3
0.2
2030 50 100 200 300
—— Contact voltage, V
4.7.1 Technische Daten
Artikelnr. 322-1HHO0
Bezeichnung SM 322
SPEED-Bus -
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus 80 mA
Verlustleistung 4 W
Technische Daten digitale Ausgénge
Anzahl Ausgange 16
Leitungslange geschirmt -
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 30 V/ AC 230 V
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne -
Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, -
40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, -
60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau -
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" -
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" -
Mindestlaststrom -
Lampenlast 6w

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhohung

Ansteuern eines Digitaleingangs

madglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
nicht mdglich

v
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Digitale Ausgabe-Module

322-1HHO0O0 - DO 16xRelais > Technische Daten

Artikelnr.
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-

spannung
Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanélen und Riuckwandbus
Isolierung gepruft mit

DatengroBen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes

Parameterbytes

Diagnosebytes

Gehéause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)

Gewicht

322-1HHO0
max. 10 Hz
max. 0,5 Hz

max. 1 Hz

5A
2 Byte

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

keine

keine

keine

v

8
4

AC 1500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
290 g
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VIPA System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Artikelnr.
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

322-1HHO0O0 - DO 16xRelais > Technische Daten

322-1HHO0

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module VIPA System 300S

323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A

5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

5.1 323-1BH00 - DIO 16xDC 24V 1A

Das Modul ist ein Misch-Modul. Es besitzt 16 Kanéle, die als Ein-
oder Ausgabe-Kanale eingesetzt werden kénnen. Der Zustand der
Kanale wird Uber LEDs angezeigt. Jeder Kanal besitzt eine Diagnose-
funktion, d.h. sobald ein Ausgang aktiv ist, wird der zugehorige Ein-
gang auf "1" gesetzt. Bei einem Kurzschluss an der Last, wird der
Eingang auf "0" gezogen und durch Auswertung des Eingangs kann
der Fehler erkannt werden.

Eigenschaften

16 Kanale, potenzialgetrennt zum Rickwandbus (als Ein- oder
Ausgang)

Diagnosefunktion
Eingangsnennspannung DC 24V / Versorgungsspannung DC 24V
Ausgangsstrom 1A

LED fiir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurz-
schluss

Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau @
1 ¢ = , 4
B S
2 C o
.l e
-\ -0 |7
0|7 o7
O B / i
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
VORSICHT!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal
anliegende Spannung immer < der Uber L+ anliegenden
Versorgungsspannung ist. Weiter ist zu beachten, dass
aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Ausgabe-
Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anlie-
gendes Eingabesignal versorgt werden kann. Auch bei
ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem
Eingangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv. Bei
Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.
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VIPA System 300S Digitale Ein-/Ausgabe-Module

323-1BH00 - DIO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschluss- LED Beschreibung
bild
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DIO 16xDC24V 1L+, LED (griin)
+DC 24V (1L+) Lﬁj #;1L+ <— 2L+  Versorgungs-
5 Ein-/Ausgang 3 0T spannung liegt an
4 — | A
E/A+0.0 5 2
6 th =) 3L
9 Ein-/Ausgang LA - -‘5‘
E/A +0.7 g{g; 6
10 Masse 1 1%0 i 7 |-
EEEEE——TYE L F o
11 Versorgungsspg. ™
+DC 24V (2L+) SM3z23
12 Ein-/Ausgang 112 2Lt -2 0 LED(grin)je
E/A +1.0 130T alP N
q = 2 7 Sobald Eingangs-
- = gna oder
15 I Ausgang aktiv ist,
Fﬂi (=) L 4 wird die entspre-
—{ | T 5 chende LED
17 — T 6 angesteuert
19 Ein-/Ausgang %q; _ 7 - F LED (rot)
E/A +1.7 T R Fehler bei Uber-
20 VIPA 323-1BH00 last oder Kurz-
L
20 Masse 2 2M schluss
Prinzipschaltbild Ein-/Ausgabe Modul
Optokoppler
Bus | |\ 2 I
I B
Mintern —
Optokoppler I: Y pe2
Bus /J%:Z
il
Mintern

Projektierung
() Projektierung als 323-1BL00!

]
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

VIPA System 300S

323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

5.1.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

323-1BH00
SM 323

130 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA

1,5 mA
3 ms
3 ms
16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

30 mA
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VIPA System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzogerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhohung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes
Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Rickwandbus
Isolierung gepruft mit

DatengroRen

Eingangsbytes

323-1BH00 - DIO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

323-1BH00
1A

150 s

100 s
5W

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
nicht moglich

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5A

2 Byte

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

griine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

v

8
v

DC 500 V
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

VIPA System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

Artikelnr.
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

323-1BH00
2
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
230 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

5.2 323-1BH01 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

Eigenschaften

Das Modul hat 16 zum Riickwandbus potenzialgetrennte Kanale, von

denen 8 als Eingange und 8 als Ausgange arbeiten. Der Zustand der
Kanale wird Uber LEDs angezeigt.

B 16 Kanale, davon 8 Eingange und 8 Ausgénge geeignet fur
Schalter und Naherungsschalter

Eingangs-Nennspannung DC 24V
Versorgungsspannung DC 24V (extern) flir Ausgange
Ausgangsstrom 1A pro Kanal

LED fiir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurz-
schluss

Aktivanzeige der Kanale durch LED
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VIPA System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Aufbau

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

M

LEDs

AWON-=-

A

]

goooooooodg
[ITT T T T TrTIrororT
[T T T T T T ru]

guooooouou

T T T T TITT
[T T T T T Tririd

guooooooooo
JUOoouoooom

NaNT S
3B
LI_I

[TT T T T TITTTIT
[(TTTTITTTTT
[T T T rrrryd

N Y
A INSE SN

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste
Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung

VORSICHT!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal
anliegende Spannung immer < der Uber L+ anliegenden
Versorgungsspannung ist. Weiter ist zu beachten, dass
aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Ausgabe-
Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anlie-
gendes Eingabesignal versorgt werden kann. Auch bei
ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem
Eingangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv. Bei
Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.

\
\
EEN
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

VIPA System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung
nicht belegt
2 Eingang E+0.0
9 Eingang E+0.7
10 Masse 1M
Eingange
11 Versorgungsspg.
DC +24V (2L+)
12 Ausgang A+0.0
19 Ausgang A+0.7
20 Masse 2M
Ausgange

Prinzipschaltbild

Anschluss-

bild
2

N o o
\
[
1

oF

5|

—
—
N s
p
+ <

Q%a 435

— — —
()

S

N
‘o

(8

<

Eingabe

Eingabe-Modul

DI8/DO8XDC24V
— |
0
u A
2
3
u 4
5
6
u N4
SM323
;1L+
0
u A
L 2
L 3
L 4
u 5
L 6
7
= F
VIPA 323-1BHO1

Optokoppler

LED|

Mintern

LED
1L+
.0
7
«— F
4_
Ausgabe

Ausgabe-Modul

Beschreibung

LED (grin)
Versorgungs-
spannung liegt an
LED (grun)

E+0.0 ... E+0.7
A+0.0 ... A+0.7

bei Signal "1"
(Eingang) bzw.
aktivem Ausgang
wird die entspre-
chende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uber-
last, Kurzschluss

Optokoppler

\//
\/ =
N

Mintern

7| 1 =) pcaav
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VIPA System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A > Technische Daten

5.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

323-1BH01
SM 323

70 mA
4 W

8

1000 m
600 m
DC 24V
15 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA

1,5 mA
3 ms

3 ms

IEC 61131-2, Typ 1
1 Byte

1000 m
600 m
DC 24V

15 mA

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25

77



Digitale Ein-/Ausgabe-Module VIPA System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr. 323-1BH01
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 1A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 150 s
Ausgangsverzogerung von "1" nach "0" 100 ps

Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-

danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-

erhohung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-

spannung
Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanélen und Ruckwandbus
Isolierung gepruft mit

DatengroRen

Eingangsbytes

5W

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5A

1 Byte

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

griine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

v

8
v

DC 500 V
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VIPA System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

323-1BH01
1
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

5.3 323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften

Das Modul hat 32 zum Riickwandbus potenzialgetrennte Kanale, von

denen 16 als Eingange und 16 als Ausgange arbeiten. Der Zustand
der Kanale wird Uber LEDs angezeigt.

B 32 Kanale, davon 16 Eingange und 16 Ausgange

Eingangs-Nennspannung DC 24V
Versorgungsspannung DC 24V (extern) fir Ausgange
Ausgangsstrom 1A pro Kanal

LED fiir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurz-
schluss

Aktivanzeige der Kanale durch LED
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module VIPA System 300S
323-1BLOO - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Aufbau g

1\\ r, =} 37‘ ‘ 212L+ 4
= 3-1 b PH 22y
] | I 3] 2
5 b a2
= :1- 5 2%_
] :- 5 2y
L e
2\\ ] :j i: zfﬁ 1
= - 30| |
= ] 2M
=) :7 T 31&*
] ] 12| 32,
c B ]| o
=N 15 1@9
6 - j; 6 16 || 3
Y S rder e
A E B0 g2 s
? [ R 7 2071»1 ﬂs’m
O B
|
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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VIPA System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Steckerbelegung

Anschlussbild Status-

anzeige
Pin
1 nicht belegt

Belegung

2 Eingang
E+0.0

19 Eingang
E+1.7

20 Masse 1M
Eingange

21, Versor-

31 gungsspg.
DC +24V

22 Ausgang
A+0.0

39 Ausgang
A+1.7

30 Masse 2M
Ausgange

40 Masse 3M
Ausgange

Prinzipschaltbild

Anschlussbild

21 2L+
23
3 | 2n
4 241
4 ]
5 25 L
N | 4[ (/=\>
6 26 |~
- 4[;
7 27
ELE 4[*
8 28
o 2
9 | =
30 | |
2M
=)
31 3L+
12 3%}
13| 33[
14 | 34
15 35| -
16 | 36
17 | 37
18 | 38
19 | ?ﬁ‘i
20 | 40 | |
1M 3M

Eingabe Modul

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

LED Beschreibung
DIO 32xDC24Vis0  +0 ;_ll:: LED (griin)

e A e e Versorgungsspan-
ol nung liegt an
- 0 LED (grin)
= i ™ E+0.0 ... E+1.7
T4 [ 7 A+0.0..A+1T7
= bei Signal "1" (Ein-
6 gang) bzw.
7] aktivem Ausgang
e[ wird die entspre-
N ouT]| chende LED ange-
SM323 steuert
+ +1
i as| | «— F LED (rot)

; 0 Fehler bei Uber-
L1 last, Kurzschluss
L2
3 L
4
L5
|6
7T
wUFEL
VIPA 323-1BL00 | IN ouﬂ

Ausgabe-Modul

Optokoppler

Bus

I

Nest

LED|

Optokoppler

/
- v
\/ =

| I
Mintern

Mintern
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

VIPA System 300S

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

VORSICHT!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal

anliegende Spannung immer < der Uber L+ anliegenden
Versorgungsspannung ist. Weiter ist zu beachten, dass
aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Ausgabe-
Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anlie-
gendes Eingabesignal versorgt werden kann. Auch bei
ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem
Eingangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv. Bei
Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls

fuhren.

5.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fiir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

323-1BL00
SM 323

130 mA
58 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA

1,5 mA
3 ms
3 ms
16
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323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengrofle

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzogerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-

erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion

323-1BL00
16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

30 mA

1A
150 us
100 ps
5wW

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
nicht mdglich

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5A

2 Byte

grine LED pro Kanal
nein
nein
nein

nein
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323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Diagnoseinformation auslesbar

Versorgungsspannungsanzeige

Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

323-1BL00

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

v

8
4

DC 500 V

O O NN

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
260 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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VIPA System 300S

Digitale Module FAST - SPEED-Bus

Adressierung am SPEED-Bus

6 Digitale Module FAST - SPEED-Bus
6.1 Adressierung am SPEED-Bus

Ubersicht

Maximale Anzahl steck-
barer Module

Uber Hardware-Konfigu-
ration Adressen defi-
nieren

Automatische Adressie-
rung

Damit die gesteckten Peripheriemodule am SPEED-Bus gezielt ange-
sprochen werden kénnen, missen ihnen bestimmte Adressen in der
CPU zugeordnet werden. Sofern keine Hardware-Konfiguration vor-
liegt, vergibt die CPU beim Hochlauf steckplatzabhangig automatisch
E/A Peripherieadressen unter anderem auch fiir gesteckte Module
am SPEED-Bus.

Im Hardware-Konfigurator von Siemens kénnen Sie maximal 8
Module pro Zeile parametrieren. Bei Einsatz der SPEED7-CPUs
kénnen Sie bis zu 32 Module am Standard-Bus und zuséatzlich 10
Module am SPEED-Bus ansteuern. Hier gehen CPs und DP-Master,
da diese zusatzlich virtuell am Standard-Bus zu projektieren sind, in
die Summe von 32 Modulen am Standard-Bus mit ein. Fur die Projek-
tierung von Modulen, die Uber die Anzahl von 8 hinausgehen, kénnen
virtuell Zeilenanschaltungen verwendet werden. Hierbei setzen Sie im
Hardware-Konfigurator auf lhre 1. Profilschiene auf Steckplatz 3 die
Anschaltung IM 360 aus dem Hardware-Katalog. Nun kénnen Sie lhr
System um bis zu 3 Profilschienen erganzen, indem Sie jede auf
Steckplatz 3 mit einer IM 361 von Siemens beginnen.

Uber Lese- bzw. Schreibzugriffe auf die Peripheriebytes oder auf das
Prozessabbild kénnen Sie die Module ansprechen. Mit einer Hard-
ware-Konfiguration konnen Sie Uber ein virtuelles PROFIBUS-System
durch Einbindung der SPEEDBUS.GSD Adressen definieren. Klicken
Sie hierzu auf die Eigenschaften des entsprechenden Moduls und
stellen Sie die gewlinschte Adresse ein.

Falls Sie keine Hardware-Konfiguration verwenden méchten, tritt eine
automatische Adressierung in Kraft. Bei der automatischen Adressie-
rung werden steckplatzabhangig DIOs in einem Abstand von 4Byte
und AlOs, FMs, CPs in einem Abstand von 256Byte abgelegt. Nach
folgenden Formeln wird steckplatzabhangig die Anfangsadresse
ermittelt, ab der das entsprechende Modul im Adressbereich abgelegt
wird:

DIOs: Anfangsadresse = 4 x (Steckplatz-101)+128

AlOs, FMs, CPs: Anfangsadresse = 256 x (Steckplatz-101)+2048

— .. 102,101 Steckplatz

104 103 102 101

Anfangs-

Adresse
digital: | 140 136 132 128
analog: = 2816 2560 2304 2048

CPU 31xS
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Projektierung > Voraussetzung

6.2 Projektierung
Ubersicht

6.2.1 Schnelleinstieg

Standard-Bus

Steckpl.| Modul
1
2 CPU 318-2
X2 | DP
X1 MPI/DP
3

reelle Module
am Standard-Bus

CPs bzw. DP-Master
am SPEED-Bus

[ 342-5DA02 V5.0 1

virtueller DP-Master fiir CPU
und alle SPEED-Bus-Module

(n) VIPA (100) VIPA

VIPA_SPEEDbus
[Steckpl.[Best.-Nr. |
[0 [CPU auf Steckpl. 100|

VIPA_SPEEDbus
[Steckpl.[Best.-Nr.

|
0 Modul v. Steckpl. n

6.2.2 Voraussetzung

Jedes Modul am SPEED-Bus einschlieRlich der CPU ist als einzelner
"VIPA_SPEEDbus"-DP-Slave an einem virtuellen DP-Master (342-
5DA02 V5.0 von Siemens) zu projektieren. Hierzu ist die Einbindung
der GSD speedbus.gsd erforderlich. Jeder "VIPA_SPEEDbus"-DP-
Slave bietet fur die Projektierung genau einen Steckplatz, auf dem
das entsprechende SPEED-Bus-Modul zu platzieren ist. Die Zuord-
nung eines SPEED-Bus-Slaves zu einer SPEED-Bus-Slot-Nr. erfolgt
bei 100 beginnend Uber die PROFIBUS-Adresse.

Fir den Einsatz der E/A-Module am SPEED-Bus ist die Einbindung
uber die GSD-Datei von VIPA im Hardwarekatalog erforderlich.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind fol-
gende Schritte durchzufiihren:

1. » Hardware-Konfigurator von Siemens starten und speedbus.gsd
fur SPEED7 von VIPA einbinden.

2. , CPU 318-2DP (6ES7 318-2AJ00-0AB0/V3.0) von Siemens pro-
jektieren.

3. » Beginnend mit Steckplatz 4, die System 300 Module am Stan-
dard-Bus in gesteckter Reihenfolge platzieren.

4. , Projektierung und Vernetzung aller SPEED-Bus DP-Master bzw.
CPs am Standard-Bus als CP 342-5 (342-5DA02 V5.0) bzw.
343-1EX11.

5. » Fur den SPEED-Bus immer als letztes Modul den DP-Master
CP 342 5 (342-5DA02 V5.0) einbinden, vernetzen und in die
Betriebsart DP-Master parametrieren. An dieses Mastersystem
jedes einzelne SPEED-Bus-Module als VIPA_SPEEDbus-Slave
anbinden. Hierbei entspricht die PROFIBUS-Adresse der
SPEED-Bus-Slot-Nr. beginnend mit 100 fur die CPU. Auf dem
Steckplatz 0 jedes Slaves das ihm zugeordnete Modul plat-
zieren und ggf. Parameter andern.

Der Hardware-Konfigurator ist Bestandteil des Siemens SIMATIC
Managers. Er dient der Projektierung. Die Module, die hier projektiert
werden kénnen, entnehmen Sie dem Hardware-Katalog. Fir den Ein-
satz der System 300S Module am SPEED-Bus ist die Einbindung der
System 300S Module uber die GSD-Datei speedbus.gsd von VIPA im
Hardwarekatalog erforderlich.

(' Fdr die Projektierung werden fundierte Kenntnisse im
j Umgang mit dem Siemens SIMATIC Manager und dem
. . Hardware-Konfigurator von Siemens vorausgesetzt!
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

SPEED7-GSD-Datei ein-
binden

o | |» |«

Projektierung > Schritte der Projektierung

Gehen Sie auf www.vipa.com > Service > Download > GSD-
und EDS-Files > PROFIBUS und laden Sie die Datei
Cx000023_Vxxx.

Extrahieren Sie die Datei in lhr Arbeitsverzeichnis. Die
SPEEDbus.gsd befindet sich im Verzeichnis System_300S.

Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.
SchlieRen Sie alle Projekte.
Gehen Sie auf Extras > Neue GSD-Datei installieren.

Navigieren Sie in das Verzeichnis System_300S und geben Sie
SPEEDBUS.GSD an.

= Die Module des System 300S von VIPA sind jetzt im Hard-
warekatalog enthalten unter: Profibus-DP / Weitere Feldge-
réte / I/0 / VIPA_SPEEDbus.

6.2.3 Schritte der Projektierung

Nachfolgend wird die Vorgehensweise der Projektierung im Hard-
ware-Konfigurator von Siemens an einem abstrakten Beispiel gezeigt:

Die Projektierung gliedert sich in folgende Teile:

B Projektierung der Module am Standard-Bus.
B Projektierung aller SPEED-Bus-Module als virtuelles PROFIBUS-

Netzwerk. Hierzu ist die speedbus.gsd erforderlich.

DI

<«—— SPEED-Bus (parallel) Standard-Bus (seriell) ——»

Il

O

DI DO DO DI CPU 31xS DI [ole} DIO Al AO

Voraussetzungen Fur den Einsatz der System 300S Module am SPEED-Bus ist die Ein-
bindung der System 300S Module Uber die GSD-Datei speedbus.gsd
von VIPA im Hardwarekatalog erforderlich.

Projektierung der Die am Standard-Bus rechts der CPU befindlichen Module sind nach
Module am Standard- folgenden Vorgehensweisen zu projektieren:
Bus
1. ) Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens mit einem
neuen Projekt und fliigen Sie aus dem Hardware-Katalog eine
Profilschiene ein.
2. , Platzieren Sie auf Steckplatz 2 folgende Siemens CPU: CPU
318-2DP (6ES7 318-2AJ00-0AB0/V3.0)
3. » Binden Sie beginnend mit Steckplatz 4 lhre System 300V

Module auf dem Standard-Bus in der gesteckten Reihenfolge
ein.
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VIPA System 300S

Projektierung > Schritte der Projektierung

Projektierung aller
SPEED-Bus-Module in
einem virtuellen Master-
System

<«—— SPEED-Bus (parallel)

4. , Parametrieren Sie ggf. die CPU bzw. die Module. Das Parame-

terfenster wird gedéffnet, sobald Sie auf das entsprechende
Modul doppelklicken.

5. » Zur Buserweiterung kénnen Sie die IM 360 von Siemens ein-

setzen, an die Sie bis zu 3 Erweiterungs-Racks Uber die IM 361
anbinden kénnen. Buserweiterungen dirfen immer nur auf
Steckplatz 3 platziert werden.

6. » Sichern Sie |hr Projekt.

Standard-Bus (seriell) ——»

DI

DI

DO

DO

DI

Il

Standard-Bus
Steckpl.| Modul
1

CPU 31xS DI DO DIO Al AO

2 CPU 318-2

X2 | DP
X1_| MPYDP
3
> 4 | DI
5 | DO
6 | DIO
7 _| Al
8 | AO

() Zur Buserweiterung kénnen Sie die IM 360 von Siemens
i einsetzen, an die Sie bis zu 3 Erweiterungs-Racks (liber

die IM 361 anbinden kénnen. Buserweiterungen dlirfen
immer nur auf Steckplatz 3 platziert werden.

i

Die Steckplatzzuordnung der CPU mit ihnren SPEED-Bus-Modulen
und die Parametrierung der Ein-/Ausgabe-Peripherie hat tber ein vir-
tuelles PROFIBUS-DP-Master-System zu erfolgen. Platzieren Sie
hierzu immer als letztes Modul einen DP-Master (342-5DA02 V5.0)
mit Mastersystem. Fir den Einsatz der System 300S Module am
SPEED-Bus ist die Einbindung der System 300S Module Gber die
GSD-Datei speedbus.gsd von VIPA im Hardwarekatalog erforderlich.

Nach der Installation der speedbus.gsd finden Sie unter:

Profibus-DP / Weitere Feldgeréte / I/0 / VIPA_SPEEDbus das DP-
Slave-System vipa_speedbus.

Binden Sie nun fur die CPU und jedes Modul am SPEED-Bus ein
Slave-System "vipa_speedbus" an. Stellen Sie als PROFIBUS-
Adresse die Steckplatz-Nr. (100...110) des Moduls ein und platzieren
Sie auf Steckplatz 0 des Slave-Systems das entsprechende Modul
aus dem Hardwarekatalog von vipa_speedbus.
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<«—— SPEED-Bus (parallel)

321-1BH70 - DI 16xDC 24V

Standard-Bus (seriell) ——»

DI

Do

DIO Al

AO

O

DI DI DO DO DI CPU 31xS

Slot: 105 104 103 102 101 100 )
Angabe Steckplatz

DP-Mastersystem fir SPEED-Bus-Module

liber Profibus-Adresse

ﬂ
. B 4
(104) VIPA (102) VIPA | (100) y1PA
SPEEDbu J “SPEEDbus,
/ /
VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus
Steckpl.[Best.-Nr. Steckpl.[Best.-Nr. SteckplBest.-Nr. ]
0 321-1BH70 - DI 10 322-1BH70 - DO 0 31xS - SPEED7-CPU|
(105) VIPA (103) VIPA (101) VIPA
 SPEEDbU: SPEEDbu: ( SPEEDbus/
n ‘ ¥
£
VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus
[Steckpl.[Best.-Nr. | [Steckpl.[Best.-Nr. | [Steckpl.[Best.-Nr. |
[0 [321-1BH70-DI | [0 [322-1BH70-DO | [0 [321-1BH70-DI |

Das entsprechende Modul ist aus dem HW-Katalog von
vipa_speedbus auf Steckplatz 0 zu tibernehmen

6.3 321-1BH70 - DI 16xDC 24V
Eigenschaften

Standard-Bus

Steckpl.

Modul

1

2
X2

CPU 318-2

DP

MPI/DP

DI

DO

DIO

Al

AO

©|o0 [N o o1 oo X

CP342-5

Das schnelle Digital-Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale

aus der Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt Gber
den SPEED-Bus zur CPU. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand Uber

LEDs anzeigen.

B 16 schnelle Eingabekanale, potenzialgetrennt zum SPEED-Bus
Erweiterte Parametriermoglichkeit
Eingangs-Nennspannung DC 24V
Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter
Statusanzeige der Kanale durch LEDs
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus VIPA System 300S
321-1BH70 - DI 16xDC 24V

Aufbau g g

1 — T H [ [ ) [ 4
= 3—+—_F —
Ny 4
E 5 |
E [—
E 7
2 \\\\ 7 i g:;— n
| S
= P
= 15
{ Bl
v ;‘ V4 18
7 S0 12 s
0 1 "’
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige

Pin Belegung

1 DC 24V

2 Eingang E+0.0
9 Eingang E+0.7
10 nicht belegt

11 nicht belegt

12 Eingang E+1.0
19 Eingang E+1.7
20 Masse

Prinzipschaltbild

Anschlussbild

321-1BH70 - DI 16xDC 24V

o

LED
DI 16xDC24V -0
— [ ]
0 q 7
BN
2
3
| 4 B
| 5
|6
-
SM321S
0T
o
2
|3
|4 B
| 5
|6
7 -
x!z [
3l4 ||
VIPA 321-1BH70

SPEED-Bus

Eingabe Modul

Optokoppler

il

LED

Beschreibung
LEDs (grun)
E+0.0 bis E+1.7

ab ca. 15V wird
das Signal "1"
erkannt und die
entsprechende
LED angesteuert

Mintern
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321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

6.3.1 Parametrierung

Abhangig von der Projektierung belegt das Modul 2Byte bzw. 48Byte
im Eingangs-Bereich der CPU. Zur Projektierung haben Sie folgende
Mdglichkeiten:
B Projektierung als 321-1BH70 DI16xDC24V

— Bereich in PAE: 2Byte

— Parameter: keine

— Eingangsfilter Verzégerungszeit: 2,56us
B Projektierung als DI16 Alarm/ETS

— Bereich in PAE: 48Byte

— Parameter: 66Byte (Flankenauswahl, Zeitstempel, Filter)

— Eingangsfilter Verzégerungszeit: 1us + param. Filterwert

6.3.1.1 Projektierung als 321-1BH70 DI16xDC24V

Bei dieser Projektierung haben Sie keine Parametriermdglichkeit und
Ihr Modul belegt im Eingangs-Adressbereich der CPU 2Bytes. Sofern
keine Hardware-Projektierung vorliegt, wird standardmafig diese
Betriebsart verwendet. Hierbei besitzt das Modul eine Verzégerungs-
zeit von 2,56ps.

6.3.1.2 Projektierung als DI16 Alarm/ETS

Aufbau der Parameter-
daten

Datensatz 7Fh Diagno-
sealarm

Wird das Modul in der Hardware-Konfiguration als "DI16 Alarm/ETS"
projektiert, belegt dieses im Eingangs-Bereich der CPU 48Byte und
kann mit 66Byte Daten parametriert werden.

B Diagnosealarm (global fur alle Eingange)

Flankenauswahl (aufschaltbarer Prozessalarm je Kanal)
Zeitstempel (Aktivierung einer Zeitstempelfunktion je Kanal)
Filterwert (fir unsaubere Eingangssignale je Kanal)

Bei der Parametrierung wird ein 66 Byte langer Parameterbereich in
den Datensatzen 7Fh, 80h und 81h Gbergeben. Unter Einsatz der
SFCs 55, 56 und 57 konnen Sie zur Laufzeit Parameter andern und
an lhr Modul Ubertragen. Die Datensatze haben folgenden Aufbau:

Mit diesem Datensatz aktivieren bzw. deaktivieren Sie die Diagnose-
funktion. Ein Diagnosealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozess-
alarmbearbeitung fur das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm
ausgeldst wird.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort

0 Diagnosealarm
0000h = deaktiviert
0001h = aktiviert

2 reserviert
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

Datensatz 80h Flanken-
auswahl (Byte 0 ... 15)

Datensatz 80h ETS Zeit-
stempel (Byte 16 ... 31)

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Uber diesen Datensatz kénnen Sie einen Prozessalarm fir E+0.0 ...
E+1.7 aktivieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssig-
nals ein Prozessalarm ausgel6st werden soll.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Byte

£ W Bit1... 0: Flankenauswahl E+0.0
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken

B Bit7... 2: reserviert

15 B Bijt1... 0: Flankenauswahl E+1.7
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
B Bit7 ... 2: reserviert

In jedem SPEED-Bus-Modul wird ein Timer mit der Auflésung von
1us mitgefuhrt. Mit dem Hochlauf der CPU startet der Timer. Somit
haben Sie am SPEED-Bus eine Zeitbasis mit einer Genauigkeit von
+1us. Durch Parametrierung der ETS-Funktion (Edge Timestamp) fiir
einen Eingang wird bei entsprechender Flanke der aktuelle Zeitwert
im Prozessabbild des Moduls eingetragen. Somit haben Sie die M6g-
lichkeit aus Inrem Anwenderprogramm heraus Zeiten von verschie-
denen Eingangskanalen zu vergleichen.

Uber den Parameter Zeitstempel kénnen Sie das ETS-System akti-
vieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein
Zeitstempel im Prozessabbild gespeichert werden soll. Hierbei haben
Sie folgende Auswahlmoglichkeiten:

B Kkein Zeitstempel

B Zeitstempel auf steigende Flanke
B Zeitstempel auf fallende Flanke
B Zeitstempel auf beide Flanken

Belegung im Prozessabbild & "48Bytes im Prozessabbild"
auf Seite 94

Die gespeicherten Zeiten entsprechen dem Zeitpunkt an

i dem das Signal den Eingangsfilter des Moduls bereits

. L passiert hat. Zur Ermittlung der tatséchlichen Zeit an der
Klemme ist die Verzégerungszeit von 1us und die unter
Filter parametrierte Verzégerungszeit abzuziehen.
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Byte Bit 7 ... Bit 0

16 B Bit 1, 0: Zeitstempel Kanal 0 (E+0.0)

— 00 = kein Zeitstempel
01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
11 = Zeitstempel auf beide Flanken

31 B Bit 1, 0: Zeitstempel Kanal 15 (E+1.7)

— 00 = kein Zeitstempel

— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
11 = Zeitstempel auf beide Flanken

Datensatz 81h Ein- Uber diesen Datensatz kénnen Sie einen Eingangs-Filter in 2,56us-

gangsfilter Schritten fur E+0.0 ... E+1.7 vorgeben. Durch Vorschalten eines Fil-
ters bestimmen Sie, wie lange ein Eingangssignal anzustehen hat,
bis dies als "1"-Signal ausgewertet wird. Mittels Filter lassen sich bei-
spielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei einem unsauberen Eingangs-
signal filtern.

Die Eingabe erfolgt als Faktor von 2,56us (2,56us ... 40ms) und liegt
im Bereich 1 ... 16000.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort
0 Eingangsfilter E+0.0 in 2,56us-Schritten
30 Eingangsfilter E+1.7 in 2,56us-Schritten

48Bytes im Prozessab- Das Modul belegt im Eingangs-Adressbereich der CPU 48Byte, die
bild folgende Bedeutung haben:

Byte Bit7 ... Bit 0
0 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)

B Bit 0;: Zustand E+0.0
m

B Bit 7: Zustand E+0.7

1 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)

B Bit 8: Zustand E+1.0
[

B Bit 15: Zustand E+1.7

2...3 reserviert
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

Byte

10 ...
11

Byte
12
16
20
24
28
32
36
40

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Bit7 ... Bit 0

1. Flankenauswertung
(1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt).

Hier wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten
Lesezugriff auf das Register vermerkt. Nach einem Lese-
zugriff auf dieses Register (im Modul) wird es zurlickge-
setzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
]

B Bit 7: Zustand E+0.7
Flankenauswertung

B Bit 0;: Zustand E+1.0
]

B Bit 7: Zustand E+1.7
reserviert

Flanke verloren
(1 = Flanke verloren, 0 = keine Flanke verloren).

Hier wird vermerkt, ob ein Flankenwechsel verloren
gegangen ist, also ob seit dem letzten Lesezugriff mehr
als ein Flankenwechsel stattgefunden hat.

B Bit 0: Zustand E+0.0
|

B Bit 7: Zustand E+0.7
Flanke verloren

B Bit 0: Zustand E+1.0
|

B Bit 7: Zustand E+1.7

reserviert

Die nachfolgenden Bytes beinhalten die Werte des us
Tickers fiir einen Kanal zum Zeitpunkt des Flankenwech-
sels. Es werden nur die unteren 16Bit Ubernommen. Ein
Uberlauf nach 65ms ist im Anwenderprogramm entspre-
chend zu bearbeiten.

+3 +2 +1 +0
Zeitstempel E+0.0
Zeitstempel E+0.2
Zeitstempel E+0.4

Zeitstempel E+0.1
Zeitstempel E+0.3
Zeitstempel E+0.5

Zeitstempel E+0.7
Zeitstempel E+1.1
Zeitstempel E+1.3
Zeitstempel E+1.5
Zeitstempel E+1.7

Zeitstempel E+0.6
Zeitstempel E+1.0
Zeitstempel E+1.2
Zeitstempel E+1.4
Zeitstempel E+1.6
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Byte 44 ... 47
Byte Bit 7 ... Bit 0
44 2. Flankenauswertung

(1 = Flanke erkannt, 0 = keine Flanke erkannt).

Hier wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lese-
zugriff auf das Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff
auf dieses Register (im Modul) wird es nicht zurtickge-
setzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
]

B Bit 7:Zustand E+0.7

45 Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
]

B Bit 7: Zustand E+1.7
46...47 reserviert

Zur Gewabhrleistung der Konsistenz eines us-Ticker-Eintrags zur 1.
Flankenauswertung (FA1) dient die 2. Flankenauswertung (FA2). Die
Konsistenz ist nur dann gewabhrleistet, wenn das entsprechende Bit
der FA2"Q" ist. Hat seit dem letzten Lesezugriff mehr als ein Flanken-
wechsel stattgefunden, wird das entsprechende Bit fur Flanken ver-
loren (FV) gesetzt. Hier enthalt der us-Ticker-Eintrag den Zeitpunkt
der letzten Flanke.

Beispiel:

Byte +1 +0
FA1 4 0110001001011 110
FV 8 0 000OO0OO0OOOO0OOOO10M10

FA2 44 00110000O0O0O0O100O010O0

Die konsistenten ps-Ticker-Eintrage kdnnen Sie durch logische Bito-
perationen ermitteln: FA71 AND NOT FA2

Ergebnis 01000010010O0O0100
Bitoperation:

Systembedingt kénnen Sie SFC 14 (DPRD_DAT) "Konsis-
i tente Nutzdaten lesen” mit diesem Modul nicht ver-
_ L wenden.
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6.3.2 Prozessalarm

Uber die Flankenauswahl kénnen Sie in lhrer Parametrierung einen
Prozessalarm aktivieren und bestimmen, auf welche Flanke des Ein-
gangssignals ein Prozessalarm ausgeldst werden soll. Ein Prozess-
alarm bewirkt einen Aufruf des OB 40. Innerhalb des OB 40 haben
Sie die Mdglichkeit Gber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse
des Moduls zu finden, das den Prozessalarm ausgelost hat. Nahere
Informationen zum auslésenden Ereignis finden Sie in Lokaldoppel-
wort 8.

Lokaldoppelwort 8 des Das Lokaldoppelwort 8 des OB 40 hat folgenden Aufbau:

OB 40
Lokalbyte Bit7...Bit0

8 Bit 0: Flanke an E+0.0
Bit 1: Flanke an E+0.1
Bit 2: Flanke an E+0.2
Bit 3: Flanke an E+0.3
Bit 4: Flanke an E+0.4
Bit 5: Flanke an E+0.5
Bit 6: Flanke an E+0.6
Bit 7: Flanke an E+0.7

Bit 0: Flanke an E+1.0
Bit 1: Flanke an E+1.1
Bit 2: Flanke an E+1.2
Bit 3: Flanke an E+1.3
Bit 4: Flanke an E+1.4
Bit 5: Flanke an E+1.5
Bit 6: Flanke an E+1.6
Bit 7: Flanke an E+1.7

10 00h (fix)
11 00h (fix)

©
EEEEEEED EEEEEERN

6.3.3 Diagnosealarm

Funktionsweise Sie haben die Moglichkeit Uber die Parametrierung (Datensatz 7Fh)
global einen Diagnosealarm flir das Modul zu aktivieren. Ein Diagno-
sealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarmbearbeitung im
OB 40, fur das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm ausgeldst
wird. Durch Ausldsen eines Diagnosealarms wird die aktuelle Pro-
zessalarm-bearbeitung im OB 40 unterbrochen und in OB 82 zur
Diagnosealarmbearbeitung,,mmeng VErzweigt. Treten wahrend der
Diagnosealarmbearbeitung auf anderen Kanalen weitere Ereignisse
auf, die einen Prozess- bzw. Diagnosealarm auslésen kénnen,
werden diese zwischengespeichert. Nach Ende der Diagnosealarm-
bearbeitung werden zunachst alle zwischengespeicherten Diagnose-
alarme in der Reihenfolge ihres Auftretens abgearbeitet und anschlie-
Rend alle Prozessalarme. Treten auf einem Kanal, fur welchen aktuell
ein Diagnosealarm,,menq €arbeitet wird bzw. zwischengespeichert
ist, weitere Prozessalarme auf, gehen diese verloren. Ist ein Prozess-
alarm, flr welchen ein Diagnose-alarm,,meng @usgelodst wurde, abge-
arbeitet, erfolgt erneut ein Aufruf der Diagnosealarmbearbeitung als
Diagnosealarmgeneng- Alle Ereignisse eines Kanals zwischen Diagno-
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Beispiel:

sealarmy,mmeng UNd Diagnosealarmggpe,q Werden nicht zwischenge-
speichert und gehen verloren. Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagno-
sealarm,mmeng bis letzter Diagnosealarmgepenq) leuchtet die SF-LED
der CPU. Zusatzlich erfolgt firr jeden Diagnosealarmqmmendigehend €N
Eintrag im Diagnosepuffer der CPU.

ohne Diagnosealarm:

mit Diagnosealarm:

Eingabe-Kanal: 3] [8] [3] (6] 4] [3]
Prozessalarm: I
OB40: | 0B40_8 OB40 3 | oB40 6 | oB40_14 0B40_3
[ | [
[8] verloren verloren 6 6
Zwischenspeicher (FIFO): 3 6] 14 14
‘ 3
OB40: | 0B40_8 A“ APB3 paes CEADEE
I [ |
OB82: YoB82 8 | 0B82. 3 | ?)Bsz 8 0B82_3
kommend kommend gehend gt‘ahend
8 3 verloren %7
Zwischenspeicher Proz (FIFO): [8] 6| |6] n4
6] 14
&
Zwischenspeicher Diag (FIFO): [8] 3]3] 8] 13]

Diagnosealarmbearbei-
tung

Datensatz 0 Diag-
NOS€yommend

Mit jedem OB 82-Aufruf erfolgt ein Eintrag mit Fehlerursache und
Moduladresse im Diagnosepuffer der CPU. Unter Verwendung des
SFC 59 kénnen Sie die Diagnosebytes auslesen. Bei deaktiviertem
Diagnosealarm haben Sie Zugriff auf das jeweils letzte Diagnose-
Ereignis. Haben Sie in Ihrer Hardware-Konfiguration die Diagnose-
funktion aktiviert, so befinden sich bei Aufruf des OB 82 die Inhalte
von Datensatz 0 bereits im Lokaldoppelwort 8. Mit dem SFC 59
konnen Sie zuséatzlich den Datensatz 1 auslesen, der weiterfiihrende
Informationen beinhaltet. Nach Verlassen des OB 82 ist keine eindeu-
tige Zuordnung der Daten zum letzten Diagnosealarm mehr moglich.
Die Datensatze des Diagnosebereichs haben folgenden Aufbau:

Byte
0

Bit7...0

Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung
Bit 1: O (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt
Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

B Bit 4: Kanalinformation vorhanden

B Bit7...5:0 (fix)

00h (fix)

3 B Bit5 ... 0: 0 (fix)
B Bit 6: Prozessalarm verloren
B Bit 7: 0 (fix)
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Datensatz 0 Diag- Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe
NOSE€yehend noch aktiv ist, eine Diagnosemeldunggeheng-

Byte Bit7..0

0 Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung

Bit 1: O (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden

Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt

Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

B Bit 4: Kanalinformation vorhanden
m Bit7...5:0 (fix)

00h (fix)

00h (fix)

Diagnose Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusatzlich
12Byte modulspezifische Diagnosedaten. Die Diagnosebytes haben
folgende Belegung:

Byte Bit7...0
0..3 Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite)

4 B Bit6 ... 0: Kanaltyp
— 70h: Digitaleingabe
B Bit 7: Weitere Kanaltypen vorhanden
B 0:nein
B 1:ja
5 Anzahl der Diagnosebits, die das Modul pro Kanal aus-
gibt (hier 08h)
Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 04h)

Bit 0: Fehler in Kanalgruppe 0 (E+0.0 ... E+0.3)
Bit 1: Fehler in Kanalgruppe 1 (E+0.4 ... E+0.7)
Bit 2: Fehler in Kanalgruppe 2 (E+1.0 ... E+1.3)
Bit 3: Fehler in Kanalgruppe 3 (E+1.4 ... E+1.7)
Bit 7 ... 4: 0 (fix)

8 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+0.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.3
Bit 7: 0 (fix)
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Byte Bit7...0

9 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit 0: ... Eingang E+0.4
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.6
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.7
Bit 7: 0 (fix)

10 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.3
Bit 7: O (fix)

11 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.4
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.6
Bit 5: O (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.7
Bit 7: 0 (fix)

12...15 00h (fix)
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6.3.4 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Technische Daten

321-1BH70

SM 321S - SPEED-Bus
v

390 mA
5W

16

1000 m

600 m

DC 20,4...28,8 V
15 mA

DC 24V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA

v

1,5 mA

parametrierbar 2,56us - 40ms
parametrierbar 2,56us - 40ms
16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

grine LED pro Kanal
ja

ja, parametrierbar
ja, parametrierbar

ja

moglich
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Artikelnr.
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes

Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

6.4 322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A

Eigenschaften

321-1BH70
grune LED
keine
keine

16
v

DC 500 V

2/48
0
0/66
16

PPE

Profilschiene SPEED-Bus

40 mm x 125 mm x 120 mm

220 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

Das digitale schnelle Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersig-

nale Uber den SPEED-Bus aus der CPU und transportiert sie Uiber die
Ausgéange an die Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den

Frontstecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

B 16 schnelle Ausgabe-Kanale, potenzialgetrennt zum SPEED-Bus

Versorgungsspannung DC 24V
Ausgangsstrom 0,5A
Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschitze
Statusanzeige der Kanale durch LEDs
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322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A

Aufbau g
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1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung
1 Versorgungsspg.
DC 24V (1L+)
2 Ausgang A+0.0
9 Ausgang A+0.7
10 Masse 1
11 Versorgungsspg.
DC 24V (2L+)
12 Ausgang A+1.0
19 Ausgang A+1.7
20 Masse 2

Prinzipschaltbild

Anschluss-
bild

1L+

Lo

AL

I

IiRlh

N
o

M

L+

oo Nearec/=
35 % 3F3E
LT e
(i)

N
o

DO 16xDC24V

0,5A
1

—
+

No ok widoa o

T |

3l4
VIPA 322-1BH70

MNo s w2 o0

T |

427

1

A

Ausgabe-Modul

LED

1L+,
2L+

Optokoppler

Beschreibung

LEDs (grtin)

Versorgungsspan-
nung liegt an

LEDs (grun)
A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Aus-
gang aktiv ist, wird
die entsprechende
LED angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast
oder Kurzschluss

SPEED-Bus
il

Mintern

¥l
/ —5
2

] 6 DC 24V

VORSICHT!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal
anliegende Spannung immer < der Uber L+ anliegenden

Versorgungsspannung ist.
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6.4.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau,
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-
danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-
erhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohnmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-
spannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen

322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

322-1BH70

SM 322S - SPEED-Bus
v

390 mA
5W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA

4A
4 A

4 A
0,5A
6,12 us
6,12 us
5W

nicht moglich
nicht mdglich

v

max. 100 kHz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte

HB140 | SM-DIO | | DE | Rev. 15-25

105



Digitale Module FAST - SPEED-Bus VIPA System 300S

322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

Artikelnr. 322-1BH70
Statusanzeige grine LED pro Kanal
Alarme nein

Prozessalarm nein

Diagnosealarm nein
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar keine

Versorgungsspannungsanzeige grune LED pro Gruppe
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v
zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanalen und Ruckwandbus v
Isolierung geprift mit DC 500 V
DatengroRen

Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 2
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Gehause

Material PPE
Befestigung Profilschiene SPEED-Bus

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT) 40 mm x 125 mm x 120 mm
Gewicht 250 g

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL508

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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6.5 323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A

Eigenschaften Das SPEED-Bus-Modul besitzt 16 schnelle Kanale, die als Ein- oder
Ausgabe-Kanale eingesetzt werden kénnen. Der Zustand der Kanale
wird Uber LEDs angezeigt. Sobald ein Ausgang aktiv ist, wird der
zugehdrige Eingang auf "1" gesetzt. Bei einem Kurzschluss an der
Last, wird der Eingang auf "0" gezogen und durch Auswertung des
Eingangs kann der Fehler erkannt werden.

B 16 schnelle Ein- und Ausgabe-Kanale, potenzialgetrennt zum
SPEED-Bus

B Erweiterte Parametriermdglichkeit
B Versorgungs- und Eingangs-Nennspannung DC 24V
B Ausgangsstrom 0,5A
B Geeignet flr Schalter, Naherungsschalter, Magnetventile und
Schitze
B Statusanzeige der Kanale durch LEDs
Aufbau g
/
/
1 B 7 O] ! ] = 4
= 3———E0 |zl 11
2 Ea ol
N u 0
‘1; %,:D;L
§ =L el 7
0|4 Snfi ZRraeSrG
- |2 Sail 4=
O \ B o
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geo6ffnet mit Innenbeschriftung
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Steckerbelegung
Anschlussbild Status-
anzeige
Pin Belegung Anschluss- LED Beschreibung
bild
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DIO 16xDC24V] ;ti LED (griin)
+DC 24V (1L+) 2 O L+ | — Versorgungs-
5 E/A +0.0 3 0 spannung liegt an
' 4 1
s =1 1 2
9 E/A +0.7 6 - =) _ 3L
7 T 4
10 Masse 1 8 o T 5
11 Versorgungsspg. ﬁﬁ; . 6
+DC 24V (2L+) 19 U= - F7 -
12 E/A +1.0 M .0 LED (griin) je
SM323S Byte
11 2L+ ot | 7 sobald Eingangs-
12 0 | ' signal "1" oder
13—[5; = Ausgang aktiv ist,
- = wird die entspre-
14 2 chende LED
15 o3| L angesteuert
4‘_(:’1 \‘/Z\\l 4
19  EA+17 16 (=) ~ s F LED (rot)
20 Masse 2 17{51— 6 Fehler bei Uber-
18 o7 | last oder Kurz-
ﬁ X2 [T E e schluss
20 0= VIPA323-1BH70 |
- 2M
Prinzipschaltbild Ein-/Ausgabe Modul

Optokoppler
/

SPEED-Bus| |\/ =%

\)(\

Mintern

Optokoppler

SPEED-Bus =\

Mintern
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VORSICHT!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal

anliegende Spannung immer < der Uber L+ anliegenden
Versorgungsspannung ist. Weiter ist zu beachten, dass
aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Ausgabe-
Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anlie-
gendes Eingabesignal versorgt werden kann. Auch bei
ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem
Ein-gangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv. Bei
Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.

6.5.1 Parametrierung

Abhangig von der Projektierung belegt das Modul jeweils 2Byte im
Ein- und Ausgabe-Bereich bzw. 48Byte im Eingabe- und 2Byte im
Ausgabe-Bereich der CPU. Zur Projektierung haben Sie folgende
Mdglichkeiten:
B Projektierung als 323-1BH70 DIO16xDC24V

— Bereich in PAE: 2Byte

— Bereich in PAA: 2Byte

— Parameter: keine

— Eingangsfilter Verzégerungszeit: 2,56us
| PrOJektlerung als DI16 Alarm/ETS

Bereich in PAE: 48Byte

— Bereich in PAA: 2Byte

— Parameter: 66Byte (Flankenauswahl, Zeitstempel, Filter)

— Eingangsfilter Verzdgerungszeit: 1us + param. Filterwert

6.5.1.1 Projektierung als 323-1BH70 DIO16xDC24V

Bei dieser Projektierung haben Sie keine Parametriermdglichkeit und
Ihr Modul belegt im Eingangs- und Ausgangs-Adressbereich der CPU
jeweils 2Byte. Sofern keine Hardware-Projektierung vorliegt, wird
standardmaRig diese Betriebsart verwendet. Hierbei besitzt das
Modul fir die Eingange eine Verzégerungszeit von 2,56s.

6.5.1.2 Projektierung als DIO16 Alarm/ETS

Wird das Modul in der Hardware-Konfiguration als "DIO16 Alarm/
ETS" projektiert, belegt dieses in der CPU im Eingangs-Bereich
48Byte und im Ausgabe-Bereich 2Byte und kann mit 66Byte Daten
parametriert werden.

m Diagnosealarm (global fur alle Eingange)

Flankenauswahl (aufschaltbarer Prozessalarm je Kanal)
Zeitstempel (Aktivierung einer Zeitstempelfunktion je Kanal)
Filterwert (fir unsaubere Eingangssignale je Kanal)
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Aufbau der Parameter- Bei der Parametrierung wird ein 66 Byte langer Parameterbereich in

daten den Datenséatzen 7Fh, 80h und 81h Ubergeben. Unter Einsatz der
SFCs 55, 56 und 57 kénnen Sie zur Laufzeit Parameter andern und
an lhr Modul Ubertragen. Die Datensatze haben folgenden Aufbau:

Datensatz 7Fh Diagno- Mit diesem Datensatz aktivieren bzw. deaktivieren Sie die Diagnose-

sealarm funktion. Ein Diagnosealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozess-
alarmbearbeitung flr das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm
ausgeldst wird.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort

0 Diagnosealarm
0000h = deaktiviert
0001h = aktiviert

2 reserviert

Datensatz 80h Flanken-  Uber diesen Datensatz kdnnen Sie einen Prozessalarm fiir E+0.0 ...
auswahl (Byte 0 ... 15) E+1.7 aktivieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssig-
nals ein Prozessalarm ausgeldst werden soll.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Byte
0 B Bijt1... 0: Flankenauswahl E+0.0
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
B Bit7 ... 2: reserviert

15 B Bijt1... 0: Flankenauswahl E+1.7
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
B Bijt7... 2: reserviert

Datensatz 80h ETS Zeit- In jedem SPEED-Bus-Modul wird ein Timer mit der Auflésung von

stempel (Byte 16 ... 31) 1us mitgefuhrt. Mit dem Hochlauf der CPU startet der Timer. Somit
haben Sie am SPEED-Bus eine Zeitbasis mit einer Genauigkeit von
1+1us. Durch Parametrierung der ETS-Funktion (Edge Timestamp) flr
einen Eingang wird bei entsprechender Flanke der aktuelle Zeitwert
im Prozessabbild des Moduls eingetragen. Somit haben Sie die Mog-
lichkeit aus Threm Anwenderprogramm heraus Zeiten von verschie-
denen Eingangskanalen zu vergleichen.
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Uber den Parameter Zeitstempel kénnen Sie das ETS-System akti-
vieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein
Zeitstempel im Prozessabbild gespeichert werden soll. Hierbei haben
Sie folgende Auswahlmoglichkeiten:

B Kkein Zeitstempel

B Zeitstempel auf steigende Flanke

B Zeitstempel auf fallende Flanke

B Zeitstempel auf beide Flanken

Belegung im Prozessabbild & "48Bytes im Prozessabbild"
auf Seite 112

Die gespeicherten Zeiten entsprechen dem Zeitpunkt an

i dem das Signal den Eingangsfilter des Moduls bereits

. L passiert hat. Zur Ermittlung der tatséchlichen Zeit an der
Klemme ist die Verzégerungszeit von 1us und die unter
Filter parametrierte Verzégerungszeit abzuziehen.

Byte Bit 7 ... Bit 0

16 B Bit 1, 0: Zeitstempel Kanal 0 (E+0.0)
— 00 = kein Zeitstempel
— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
— 10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
— 11 = Zeitstempel auf beide Flanken

31 B Bit1, 0: Zeitstempel Kanal 15 (E+1.7)

— 00 = kein Zeitstempel
01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
11 = Zeitstempel auf beide Flanken

Uber diesen Datensatz kénnen Sie einen Eingangs-Filter in 2,56us-
Schritten fir E+0.0 ... E+1.7 vorgeben. Durch Vorschalten eines Fil-
ters bestimmen Sie, wie lange ein Eingangssignal anzustehen hat,
bis dies als "1"-Signal ausgewertet wird. Mittels Filter lassen sich bei-
spielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei einem unsauberen Eingangs-
signal filtern.

Die Eingabe erfolgt als Faktor von 2,56us (2,56us ... 40ms) und liegt
im Bereich 1 ... 16000.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort
0 Eingangsfilter E+0.0 in 2,56us-Schritten
30 Eingangsfilter E+1.7 in 2,56 us-Schritten
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48Bytes im Prozessab- Das Modul belegt in der CPU im Eingangs-Adressbereich 48Byte und
bild im Ausgangs-Adressbereich 2Byte, die folgende Bedeutung haben:

Eingangs-Adressbereich

Byte 0 ... 40

Byte Bit7...Bit0

0 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)
B Bit 0: Zustand E+0.0
B Bit7: Zustand E40.7

1 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)
® Bit 8: Zustand E+1.0
[

B Bit 15; Zustand E+1.7
2 ...3 reserviert

1. Flankenauswertung
(1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt).

Hier wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lese-
zugriff auf das Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff
auf dieses Register (im Modul) wird es zurtickgesetzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
[

B Bit 7: Zustand E+0.7

5 Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
[

B Bit 7: Zustand E+1.7
6 ... 7 reserviert

Flanke verloren
(1 = Flanke verloren, 0 = keine Flanke verloren).

Hier wird vermerkt, ob ein Flankenwechsel verloren
gegangen ist, also ob seit dem letzten Lesezugriff mehr als
ein Flankenwechsel stattgefunden hat.

B Bit 0: Zustand E+0.0
]

B Bit 7: Zustand E+0.7

9 Flanke verloren

B Bit 0;: Zustand E+1.0
[ ]

B Bit 7: Zustand E+1.7
10 ... reserviert
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Byte Bit7...Bit0
Die nachfolgenden Bytes beinhalten die Werte des us
Tickers fUr einen Kanal zum Zeitpunkt des Flankenwech-
sels. Es werden nur die unteren 16Bit tbernommen. Ein
Uberlauf nach 65ms ist im Anwenderprogramm entspre-
chend zu bearbeiten.

Byte +3 +2 +1 +0

12 Zeitstempel E+0.1 Zeitstempel E+0.0

16 Zeitstempel E+0.3 Zeitstempel E+0.2

20 Zeitstempel E+0.5 Zeitstempel E+0.4

24 Zeitstempel E+0.7 Zeitstempel E+0.6

28 Zeitstempel E+1.1 Zeitstempel E+1.0

32 Zeitstempel E+1.3 Zeitstempel E+1.2

36 Zeitstempel E+1.5 Zeitstempel E+1.4

40 Zeitstempel E+1.7 Zeitstempel E+1.6

Byte 44 ... 47

Byte Bit7..Bit0

44 2. Flankenauswertung (1 = Flanke erkannt, O = keine
Flanke erkannt). Hier wird das Auftreten einer Flanke seit
dem letzten Lesezugriff auf das Register vermerkt. Nach
einem Lesezugriff auf dieses Register (im Modul) wird es
nicht zurlickgesetzt.
B Bit 0: Zustand E+0.0
m ..
B Bit 7:Zustand E+0.7

45 Flankenauswertung

B Bit 0; Zustand E+1.0
]

B Bit 7: Zustand E+1.7

46...47 reserviert

Zur Gewabhrleistung der Konsistenz eines ps-Ticker-Eintrags zur 1.
Flankenauswertung (FA1) dient die 2. Flankenauswertung (FA2). Die
Konsistenz ist nur dann gewabhrleistet, wenn das entsprechende Bit
der FA2"0" ist. Hat seit dem letzten Lesezugriff mehr als ein Flanken-
wechsel stattgefunden, wird das entsprechende Bit fir Flanken ver-
loren (FV) gesetzt. Hier enthalt der us-Ticker-Eintrag den Zeitpunkt
der letzten Flanke.

Beispiel:

FA1
FV

Byte +1 +0
4 0110001001011 110
8 0 000O0OO0O0OOODOOOT1TO0TM1TO0
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Byte +1 +0

FA2 44 001100000O0O0O10010

Die konsistenten ps-Ticker-Eintrage kdnnen Sie durch logische Bito-
perationen ermitteln: FA71 AND NOT FA2

Ergebnis 01000010010O0O0100
Bitoperation:

Ausgangs-Adressbereich

Byte Bit7 ... Bit0

0 Ausgabe-Kanal steuern (1 = setzen, 0 = riick-
setzen)

B Bit 0: Zustand A+0.0
]

B Bit 7: Zustand A+0.7

1 Ausgabe-Kanal steuern (1 = setzen, 0 = riick-
setzen)

B Bit 0;: Zustand A+1.0
]

B Bit 7: Zustand A+1.7

() Systembedingt kénnen Sie SFC 14 (DPRD_DAT) "Konsis-
j tente Nutzdaten lesen" mit diesem Modul nicht ver-
. L wenden.

6.5.2 Prozessalarm

Uber die Flankenauswahl kénnen Sie in Ihrer Parametrierung einen
Prozessalarm aktivieren und bestimmen, auf welche Flanke des Ein-
gangssignals ein Prozessalarm ausgel6st werden soll. Ein Prozess-
alarm bewirkt einen Aufruf des OB 40. Innerhalb des OB 40 haben
Sie die Mdglichkeit Uber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse
des Moduls zu finden, das den Prozessalarm ausgeldst hat. Nahere
Informationen zum auslésenden Ereignis finden Sie in Lokaldoppel-
wort 8.

Lokaldoppelwort 8 des Das Lokaldoppelwort 8 des OB 40 hat folgenden Aufbau:
OB 40
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Lokalbyte Bit7 ... Bit0

8 B Bit 0;: Flanke an E+0.0
n ..
B Bit 7: Flanke an E+0.7
9 B Bit 0: Flanke an E+1.0
n ..
B Bit 7: Flanke an E+1.7
10 00h (fix)
11 00h (fix)

Sie haben die Moglichkeit Uber die Parametrierung (Datensatz 7Fh)
global einen Diagnosealarm fir das Modul zu aktivieren. Ein Diagno-
sealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarmbearbeitung im
OB 40, fur das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm ausgeldst
wird. Durch Ausldsen eines Diagnosealarms wird die aktuelle Pro-
zessalarm-bearbeitung im OB 40 unterbrochen und in OB 82 zur
Diagnosealarmbearbeitung, mmeng Verzweigt. Treten wahrend der
Diagnosealarmbearbeitung auf anderen Kanalen weitere Ereignisse
auf, die einen Prozess- bzw. Diagnosealarm ausldsen kdnnen,
werden diese zwischengespeichert. Nach Ende der Diagnosealarm-
bearbeitung werden zunachst alle zwischengespeicherten Diagnose-
alarme in der Reihenfolge ihres Auftretens abgearbeitet und anschlie-
Rend alle Prozessalarme. Treten auf einem Kanal, flr welchen aktuell
ein Diagnosealarm,,meng D€arbeitet wird bzw. zwischengespeichert
ist, weitere Prozessalarme auf, gehen diese verloren. Ist ein Prozess-
alarm, flr welchen ein Diagnose-alarm, . ,meng @usgelost wurde, abge-
arbeitet, erfolgt erneut ein Aufruf der Diagnosealarmbearbeitung als
Diagnosealarmggpeng. Alle Ereignisse eines Kanals zwischen Diagno-
sealarm,mmeng UNd Diagnosealarmgepe,q Werden nicht zwischenge-
speichert und gehen verloren. Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagno-
sealarmy,mmeng bis letzter Diagnosealarmgenenq) leuchtet die SF-LED
der CPU. Zusatzlich erfolgt fur jeden Diagnosealarmyqmmendigehend €iN
Eintrag im Diagnosepuffer der CPU.
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Beispiel:
Eingabe-Kanal: 3] [8] [3] (6] 4] [3]
Prozessalarm: I
ohne Diagnosealarm: OB40: | 0OB40_8 OB40.3 | oB40 6 | oB40_14 0B40_3
[ | [
[8] verloren verloren 6 6
Zwischenspeicher (FIFO): 3 [3] 6 14 14
3
mit Diagnosealarm: OB40: | 0B40_8 A“ AR ] 7
I [ |
OB82: YoB82 8 | 0B82. 3 | ?)Bsz 8 0B82_3
kommend kommend gehend gehend
8 E 3 verloren %7
Zwischenspeicher Proz (FIFO): [8] 6| |6] n4
6] 14
B
Zwischenspeicher Diag (FIFO): [8] 3]3] 8] 13]
Diagnosealarmbearbei-  Mit jedem OB 82-Aufruf erfolgt ein Eintrag mit Fehlerursache und
tung Moduladresse im Diagnosepuffer der CPU. Unter Verwendung des

SFC 59 kénnen Sie die Diagnosebytes auslesen. Bei deaktiviertem
Diagnosealarm haben Sie Zugriff auf das jeweils letzte Diagnose-
Ereignis. Haben Sie in Ihrer Hardware-Konfiguration die Diagnose-
funktion aktiviert, so befinden sich bei Aufruf des OB 82 die Inhalte
von Datensatz 0 bereits im Lokaldoppelwort 8. Mit dem SFC 59
konnen Sie zuséatzlich den Datensatz 1 auslesen, der weiterfiihrende
Informationen beinhaltet. Nach Verlassen des OB 82 ist keine eindeu-

tige Z

uordnung der Daten zum letzten Diagnosealarm mehr madglich.

Die Datensatze des Diagnosebereichs haben folgenden Aufbau:

Datensatz 0 Diag- Byte
NOS€yommend 0

Datensatz 0 Diag- Nach

Bit7 ... Bit0

Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung
Bit 1: O (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt
Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

B Bit 4: Kanalinformation vorhanden

B Bit7 ... 5: 0 (fix)

00h (fix)

B Bit5 ... 0: 0 (fix)
B Bit 6: Prozessalarm verloren
B Bit 7: 0 (fix)

der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe

NOSE€ychend noch aktiv ist, eine Diagnosemeldunggeheng-
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Byte Bit7...Bit0

Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung

Bit 1: 0 (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden

Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt
Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: 0 (fix)

00h (fix)
00h (fix)

Diagnose Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zuséatzlich
12Byte modulspezifische Diagnosedaten. Die Diagnosebytes haben
folgende Belegung:

Byte
0..3
4

5

8

Bit7 ... Bit 0
Inhalte Datensatz 0 (siehe oben)

B Bit6 ... 0: Kanaltyp
— 70h: Digitaleingabe
B Bit 7: Weitere Kanaltypen vorhanden
B 0:nein
B 1:ja
Anzahl der Diagnosebits, die das Modul pro Kanal aus-
gibt (hier 08h)

Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 04h)

Bit 0: Fehler in Kanalgruppe 0 (E+0.0 ... E+0.3)
Bit 1: Fehler in Kanalgruppe 1 (E+0.4 ... E+0.7)
Bit 2: Fehler in Kanalgruppe 2 (E+1.0 ... E+1.3)
Bit 3: Fehler in Kanalgruppe 3 (E+1.4 ... E+1.7)
Bit 7 ... 4: 0 (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit 0: ... Eingang E+0.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.1
Bit 3: O (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.3
Bit 7: 0 (fix)
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Byte
9

10

11

12 ...

15

Bit7 ... Bit 0

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit 0: ... Eingang E+0.4
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.6
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.7
Bit 7: 0 (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.3
Bit 7: O (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

B Bit0: ... Eingang E+1.4
B Bit 1: 0 (fix)

B Bit2: ... Eingang E+1.5
m Bit 3: 0 (fix)

B Bit4: ... Eingang E+1.6
B Bit 5: 0 (fix)

B Bit6: ... Eingang E+1.7
B Bit 7: 0 (fix)

00h (fix)
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6.5.4 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Ruckwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

Nennwert

Eingangsspannung fir Signal "0"
Eingangsspannung fur Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fir Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO maéglich
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"
Eingangsverzogerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waa-
grechter Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senk-
rechter Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengroile

Technische Daten digitale Ausgange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungslange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne
Last)

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

323-1BH70

SM 323S - SPEED-Bus
v

390 mA
5W

16

1000 m
600 m
DC 24V

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V
DC 15...28,8 V

7 mA
v

1,5 mA

parametrierbar 2,56us - 40ms

parametrierbar 2,56us - 40ms

16
16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

50 mA
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

VIPA System 300S

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

Artikelnr.

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1"

Ausgangsverzogerung von "1" nach "0"

Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redun-

danten Ansteuerung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungs-

erhohung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschalt-

spannung
Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermdgen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofle

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar

Versorgungsspannungsanzeige

323-1BH70
0,5A

6,12 us
6,12 us
5W

nicht mdglich

nicht moglich

v

max. 100 kHz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz
L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte

grine LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

griine LED pro Gruppe

Sammelfehleranzeige rote SF-LED

Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8

zwischen Kanalen und Riickwandbus v

Isolierung geprift mit DC 500 V

DatengroRen

Eingangsbytes 2/48
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VIPA System 300S Digitale Module FAST - SPEED-Bus

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

Artikelnr. 323-1BH70
Ausgangsbytes 2

Parameterbytes 0/66

Diagnosebytes 16

Gehause

Material PPE

Befestigung Profilschiene SPEED-Bus
Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT) 40 mm x 125 mm x 120 mm
Gewicht 240 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508 ja
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